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前言

　　传感器常被人们称为机器和自动化系统的“五官”。
随着科学技术的发展，人们对各种产品的自动化、智能化程度的要求越来越高，传感器的应用因此变
得越来越广泛，渗透到了我们日常生活的各个方面。
它常常是电子产品开发、应用的关键所在。
为了方便广大工程技术和科研人员更方便地应用各类传感器集成电路，我们将各类新型传感器集成电
路的资料进行了收集、整理，结集出版。
　　本套书分上、下两册，主要收集了世界著名集成电路生产厂商生产的传感器集成电路典型产品，
主要包括震动冲击加速度、位移、旋转角度、旋转位置、磁场强度、磁场旋转速度、霍尔效应、磁阻
效应、接近开关、电流、压力、温度、光鼠标、反射光、环境光、光电编码、红外光、光耦合、光纤
、图像等各类测量原理不同、测量参数各异的传感器集成电路，并给出了各集成电路的产品名称、型
号、基本原理、技术参数、应用与设计电路、引脚图、波形图等资料。
本书为上册。
　　本套书内容取材新颖、实用性强、器件参数齐全。
由于品种多、数量大，受篇幅限制，本套书在保证产品的先进性、实用性、可靠性和典型性的条件下
，选取有代表性的产品予以介绍。
读者可根据书中介绍的传感器电路举一反三，结合工程设计、研究开发、实验和测试的需要，设计出
实际所需的应用电路。
　　本套书是广大科研、生产、设计、维修技术人员和大专院校师生必备的工具书，也是有关技术公
司、管理部门及各类图书资料室必备的参考书。
　　本套书在编写过程中得到了模拟器件公司的Charles Lee先生、廖文帅先生以及多家集成电路生产
厂商相关人员的大力支持和帮助，编者在此谨表谢意。
由于我们水平有限，书中难免存在疏漏和不妥之处，恳请读者批评指正。
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内容概要

本手册提供了新型传感器集成电路的应用资料。
手册全面收集了当前应用较多的世界著名集成电路生产厂商生产的传感器集成电路，包括震动冲击加
速度、位移、旋转角度、旋转位置、磁场强度、磁场旋转速度、霍尔效应、磁阻效应传感器等，并给
出其应用参考和设计思路，较一般的传感器手册来说实用性更强。
　　本书可供广大的科研、生产、设计、维修技术人员参考，同时也是高校相关专业师生必备的工具
书。
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章节摘录

　　（8）最低限度位置传感　　要使一台传感器能处理比规定值大的线性或角度范围，可以在一次
完整的线性移动或轴旋转一整圈的过程中，通过磁铁设计确定磁场方向来实现。
图9-75所示为这一方法（倾斜磁铁法）的示意图。
　　图9-75中为2块彼此稍微倾斜并保持一致间隙的磁铁，该间隙供传感器在磁铁之间移动用。
在起始端位置可产生一个向下倾斜的磁通通路，其水平方向的磁通通路在行程中间，而向上倾斜通路
则位于终端位置。
因此，单电桥的线性传感范围分布在相当长的位移长度上。
磁铁或传感器本身可以进行相对另一方的运动。
　　关于角位置，图9-76中旋转轴上的2个磁环（环形磁铁），每个磁环都偏离轴心并平行于轴而被磁
化。
2个磁铁彼此偏心180度，并具有一个供放入传感器用的间隙。
2个位置传感器被放置得间隔90度，以执行全部360度的位置传感范围。
　　需指出的一点是，只有外部偏心区域才会被磁化，这样沿磁力线方向就会产生一个向内或向外弯
曲（视轴位置而定）的磁力线“笼”。
　　（9）传感器的主要参数　　在选择适当的传感器电桥的接口电路时，应当强调一些主要参数，
第一个要注意的是电桥电阻。
因为HMCl501和HMCl512具有不同的电桥电阻（分别为5000η和2100η），故用户可能会更喜欢根据
功耗或噪声性能加以选择。
如果功耗是第一重要的。
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编辑推荐

　　《新型传感器集成电路应用手册(上)》●震动冲击加速度传感器　　●位移传感器　　●旋转角
速率和倾角传感器　　●角度和旋转位置测量传感器　　●磁场角度传感器　　●磁场旋转速度传感
器　　●磁场传感器　　●霍尔传感器　　●磁阻传感器　　●接近开关和电流传感器　　●压力传
感器　　●温度传感器
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