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内容概要

　　本书是关于16位PIC微控制器C语言编程的经典著作，采用飞行员训练教程的模式，历经从“首次
飞行”至“自由翱翔”的全训练过程。
全书围绕PIC 24微控制器应用系统设计的C语言描述，从PIC 24微控制器的基本C编程语法开始，涵盖
了PIC 24微控制器中断处理、存储器分配、通信接口、人机接口、视频处理、外围部件接口等模块的
功能原理和C程序实现等内容。
　　本书即可作为高等院校相关专业本科生、研究生的课程教材，也可供从事微控制器应用设计和嵌
入式系统开发的工程技术人员参考。
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作者简介

　　Lucio Di Jasio，嵌入式控制系统设计专家，在PIC架构设计方面具有丰富的经验　曾任职
于Microchip公司，对其产品性能以及开发流程都非常熟悉：除了本书外，他还著有《32位单片机C语
言编程：基于PIC32》一书，　　李中华，博士，现任中山大学信息科学与技术学院讲师、硕士生导
师主要研究兴趣为嵌入式系统及自动化、智能系统与先进控制。
　　张雨浓，博士。
现任中山大学信息科学与技术学院“百人计划”教授、博士生导师，2007年入选教育部新世纪优秀人
才支持计划，主要研究领域为冗余机器人、递归神经网络、高斯过程、科学计算和软硬件开发黄晓红
副教授现任广东轻工职业技术学院副教授，2006年入选广东省高等学校“千百十工程”校级培养对象
，主要研究领域为工业自动化、楼字智能控制技术。
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章节摘录

　　2.6 给PIC微控制器专家的提示　　也许读者已经注意到：Timer0不见了！
好消息就是：没有人会怀念它的！
实际上，PIC24保留的5个定时器已经包含了所有的功能，因此没有使用Timer0的必要。
所有控制定时器的特殊功能寄存器的命名和以前PIC16、PIC18微控制器相似，而且结构也非常类似。
不过，还是要注意一下数据表，因为微控制器设计者加入了一些新的特性。
　　现在所有的定时器都是16位宽度。
　　每个定时器都有一个16位的周期寄存器。
　　全新的32位模式定时器配对机制，可用于定时器2／3和定时器4／5。
　　为Timer增添新的外部时钟门控特性。
　　2.7 给C语言专家的提示　　如果读者习惯在个人电脑或者工作站上使用c编程，正如读者希望的
，在main（）函数结束后，控制权将交回到操作系统。
尽管PIC24.对于某些实时操作系统（RTOS）是可用的，然而这些应用都是不必要的，而且没有人会用
它。
这适用于本书所有的简单例子。
在默认情况下，（230编译器并不需要向任何操作系统交回控制权，而且做了最保险的事情——复位。
　　2.8提示与技巧　　在不被关闭或者收到复位命令的前提下，一些嵌入式应用往往被设计成主循环
要经年累月地连续执行。
然而微控制器的控制寄存器只是简单的RAM记忆单元。
可能一个（掉电复位电路未检测到的）的电源波动、一个邻近噪声设备发射的电磁脉冲甚至宇宙辐射
，都可能改变它们的内容，尽管这种可能性很小，但还是会有的。
只要时间够长，用户就有可能在设备上发现这种情况。
当要设计一个在相当长时间内运行的应用时，用户从一开始就需要认真地考虑周期性地“更新”主要
外围部件的控制寄存器。
　　将初始化程序分成一个或者多个函数。
在通电后，进入主循环前，调用这些函数。
在主循环中，要保证在没有其他紧急任务挂起的时候调用初始化函数，并且每个控制寄存器都需要周
期性的更新。
　　2.9 练习　　（1）在PORTA引脚输出相反值，代替开关模式。
　　（2）使用翻转模式代替开关模式。
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编辑推荐

　　16位单片机C语言编程基于PIC24　　新型16位PIC24芯片为嵌入式工程师提供了比以往PIC微控制
器速度更快、存储容量更大、数量更多的外围接口，在功能非常强大的重要PIC设计应用中极具潜力
。
《16位单片机C语言编程：基于PIC24》向读者详细介绍了PIC24芯片的编程、测试、调试等有关知识
。
　　作者是Microci1ip公司的一位PIC专家，他对PIC革命性的技术具有独到的洞察力。
《16位单片机C语言编程：基于PIC24》从16位体系结构基础，讲到最复杂的编程场景，一步一步地引
导读者进行学习。
书中还介绍了大量C语言编程的实例，展现了在使用新型PIC芯片时如何巧妙地避免常见故障，高效地
解决现实设计问题并优化程序代码，有经验的PIC用户和相关领域的新手都能从中获益。
　　读者将会掌握下面的知识和技术：　　基本时序和I／O操作：所有新硬件外设；控制LCD显示；
产生音频和视频信号；访问大容量的存储介质；与PC共享大容量存储介质上的文件；在Explorer 1 6演
示板上进行实验；MPI-AB-SIM和ICD2工具的调试方法。
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