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内容概要

　　本书是一本介绍伺服、步进和定位应用技术的图书，全书共分6章，主要介绍了交流伺服系统的
组成与原理、三菱通用伺服驱动器的硬件系统、伺服驱动器的显示操作与参数设置、伺服驱动器的应
用实例及标准接线、步进电动机、步进驱动技术和定位模块及应用等内容。

　　为了让初学者通过阅读本书就能轻松快速地掌握伺服、步进和定位技术，《零起步轻松学步进与
伺服应用技术》在每章的首页列出本章知识结构图，在内容安排上遵循循序渐进的原则，在语言表达
上注重通俗易懂，在书的重点和关键内容上采用了黑体字处理，以便让读者能掌握并记住这些重点内
容。

　　本书具有起点低、知识介绍由浅入深、语言通俗易懂的特点，并且内容结构安排符合学习认知规
律。
本书适合作学习伺服、步进和定位技术的自学图书，也适合作职业院校电类专业的伺服、步进和定位
技术教材。
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