
第一图书网, tushu007.com
<<仿生机器人制作入门>>

图书基本信息

书名：<<仿生机器人制作入门>>

13位ISBN编号：9787115284372

10位ISBN编号：7115284377

出版时间：2012-8

出版时间：人民邮电出版社

作者：臧海波

页数：153

字数：205000

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<仿生机器人制作入门>>

内容概要

　　欢迎来到机器人技术的精彩世界！
《仿生机器人制作入门》是一本通俗易懂的机器人技术实践参考书。
内容包括制作机器人所需的材料、设计思路、常用工具、装配方法以及制作工艺。
书中收录了10个低成本、易实现的小型仿生类机器人的制作实例，内容比较丰富，讲解比较具体。
读者可以从这几个由易到难的制作中逐渐了解机器人的工作原理和具体的实现方法，在实际制作的过
程中动手动脑，学会从如何玩到怎么玩，并从中获得乐趣和感动！

　　《仿生机器人制作入门》可作为学校第二课堂和学生兴趣爱好的参考指南，也可以供业余电子制
作爱好者以及模型爱好者阅读和参考。
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编辑推荐

机器人是利用机械、电子组合而成的一种能模仿生物或人类的某些技能的机电装置。
臧海波编写的这本《仿生机器人制作入门》将从感觉控制和适应控制的角度介绍10个小型仿生机器人
的详细制作过程。
它们的特点是结构简单，制作容易，并融入了模型、艺术和娱乐的元素。
用生活中常见的材料——曲别针、车条、瓶盖和玻璃珠建造机器人的骨架和车轮；从准备丢掉的电子
垃圾中拆出电机和齿轮制作机器人的驱动装置。
读者可以在材料和工艺的选择上尽情发挥，展示自己非凡的想象力。

Page 5



第一图书网, tushu007.com
<<仿生机器人制作入门>>

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:http://www.tushu007.com

Page 6


