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内容概要

　　本书包含继电接触器控制和PLC控制两部分内容。
作为学习PLC必备的基础——继电接触器控制，将详细讲解常用低压控制电器的工作原理，系统介绍
常用继电器控制电路的组成、工作原理和设计方法；侧重PLC控制的内容，以OMRON的小型
机CPM1A/CPM2A为背景，系统地阐述PLC的组成、工作原理和指令系统，详细讲解PLC控制系统的
设计方法；介绍OMRON的HOST
Link、PLC Link和无协议3种串行通信方式，以及OMRON当前主推的CompoBus/D、Controller
Link、Ethernet这3种FA网络。
对每一种网络，从通信单元、网络配置、网络功能、通信端口的连接、通信协议及相关编程等方面均
进行了详细的讲解；对OMRON的计算机辅助编程软件CX-P的功能和使用方法也做了较详细的介绍。

　　本书内容丰富，通俗易懂，理论联系实际。
为便于教学与自学，还编写了习题和实验指导。

　　本书可作为高等院校自动化、电气技术、机电一体化及其他相关专业的教材，也可作为工程技术
人员继续学习的参考书或PLC的培训教材。
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章节摘录

版权页：   插图：   对编好的程序，可以先利用模拟实验板模拟现场信号进行初步的调试。
经反复调试修改后，使程序基本满足控制要求。
 7.制作电气控制柜和控制盘 在系统硬件构成方案确定之后，可以考虑电气控制柜及控制盘（或称操作
盘）的设计和制作。
在动手制作之前，要画出电气控制主回路电路图。
在设计主回路时要全面地考虑各种保护和连锁等问题。
在控制柜布置和敷线时，要采取有效的措施抑制各种干扰信号，同时注意防尘、防静电、防雷电等问
题。
 8.连机调试程序 连机调试可以发现程序存在的实际问题和不足，通过调试和修改后，使程序完全符合
控制要求。
调试前要制定周密的调试计划，以免由于工作的盲目性而隐藏了应该发现的问题。
另外，程序调试完毕必须经过一段时间运行实践的考验，才能确认程序是否达到控制要求。
 9.编写技术文件 这部分工作包括整理程序清单并保存程序，编写元件明细表，绘制电气原理图及主回
路电路图，整理相关的技术参数，编写控制系统说明书等。
 5.1.2PLC的应用程序 1.应用程序的内容 应用程序应最大限度地满足系统控制功能的要求，在构思程序
主体的框架后，要以其为主线，逐一编写实现各控制功能或各子任务的程序，经过不断地调整和完善
，使程序能完成指定的功能。
通常应用程序还应包括以下几个方面的内容。
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编辑推荐

《21世纪高等院校电气工程与自动化规划教材:可编程控制器原理及应用(第3版)》内容丰富，通俗易懂
，理论联系实际，为便于教学与自学，还编写了习题和实验指导，可作为高等院校自动化、电气技术
、机电一体化及其他相关专业的教材，也可作为工程技术人员继续学习的参考书或PLC的培训教材。
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