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内容概要

《ANSYS 14有限元分析自学手册》以ANSYS的最新版本ANSYS14为蓝本，对ANSYS分析的基本思路、
操作步骤、应用技巧进行了详细介绍，并结合典型工程应用实例详细讲述了ANSYS具体工程应用方法
。
书中尽量避开了繁琐的理论描述，从实际应用出发，结合作者使用该软件的经验，实例部分采用GUI
方式一步一步地对操作过程和步骤进行了讲解。
为了帮助用户熟悉ANSYS的相关操作命令，在每个实例的后面列出了分析过程的命令流文件。
 
全书分为两篇。
第1篇为操作基础篇，详细介绍了ANSYS分析全流程的基本步骤和方法，分为6章：第1章是ANSYS概述
，第2章介绍几何建模，第3章介绍划分网格，第4章介绍施加载荷，第5章介绍求解，第6章介绍后处理
。
第2篇为专题实例篇，按不同的专题讲解了各种实例的参数设置方法与技巧，分为9章：第7章介绍静力
学分析，第8章介绍模态分析，第9章介绍谐响应分析，第10章介绍非线性分析，第11章介绍结构屈曲
分析，第12章介绍谱分析，第13章介绍瞬态动力学分析，第14章介绍接触问题分析，第15章介绍优化
设计。
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章节摘录

版权页：   插图：   使用函数编辑器的步骤如下。
 （1）打开函数编辑器：GUl：Utiltity Menu>Parameters>Functions>Define／Edit或者Main
Menu>Solution>Define Loads>DefineLoads>Apply>Functions>Define／Edit。
 （2）选择函数类型。
选择单一方程或者一个复合函数。
如果选择后者，则必须输入域变量的名称。
当选择复合函数时，6个域标签被激活。
 （3）选择degrees或者radians。
这一选择仅仅决定了方程如何被评估，对命令*AFUN没有任何影响。
 （4）定义结果方程或者使用初始变量和方程变量来描述域变量的方程。
如果定义一个单一方程的函数，则跳到第10步。
 （5）单击第一个域标签。
输入域变量的最小和最大值。
 （6）在此域中定义方程。
 （7）单击第二个域标签。
注意，第二个域变量的最小值已被赋值了，且不能被改变，这就保证了整个域的连续性。
输入域变量的最大值。
 （8）在此域中定义方程。
 （9）重复这一过程直到最后一个域。
 （10）对函数进行注释。
单击编辑器菜单栏Editor>Comment，输入对函数的注释。
 （11）保存函数。
单击编辑器菜单栏Editor>Save并输入文件名。
文件名必须以.func为后缀名。
 一旦函数被定义且保存了，可以在任何一个ANSYS分析使用它们。
为了使用这些函数，必须装载它们并对方程变量进行赋值，同时赋予其表格参数名称为了在特定的分
析中使用它们。
 2.函数装载器的使用 当在分析中准备对方程变量进行赋值、对表格参数指定名称和使用函数时，需要
把函数装入函数装载器中，其步骤如下。
 （1）打开函数装载器：GUl：Utility Menu >Parameters>Functions>Read from file。
 （2）打开保存函数的目录，选择正确的文件并打开。
 （3）在函数装载对话框中，输入表格参数名。
 （4）在对话框的底部，将看到一个函数标签和构成函数的所有域标签及每个指定方程变量的数据输
入区，输入合适的数值。
 在函数装载对话框中，仅数值数据可以作为常数值，而字符数据和表达式不能被作为常数值。
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编辑推荐

1． 结构鲜明：以利用ANSYS 14.0进行有限元分析的相关基础知识为框架，用精选的多个实例以各种
角度讲解命令的应用，从理论和实践中学习知识技能。
2． 可读性强：精心设计的排版方式不但比同类同页码书籍容纳多达27％的知识内容，也以封面、封
二、光盘介绍链接和封底等各种方式引导读者学习和利用。
3． 海量信息：带全程同步语音的实例录像演示，光盘简单易行的操作界面，演示录像丰富的步骤提
示。
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