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内容概要

　　干涉仪设备的组成及各部分的主要功能，干涉仪测速、定位的数学原理，地面直角坐标系的建立
与转换，测量数据的预处理与误差修正方法，弹道跟踪数据校准与评估的理论、模型、方法和应用。
　　本书集理论与实践于一体，内容丰富、实用性强，除系统地论述了连续波雷达数据处理的理论、
方法、技术外、还编有大量的图、表和实例，以帮助读者理解所学内容。
　　本书可供从事应用数学、航天航空和有关工程领域的人员参考，是雷达数据处理人员、设备管理
人员的自学用书和工具书，也可供从事雷达专业的硬件人员参考。
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第1章　干涉仪总体知识1.1　设备组成及各部分的主要功能1.2　干涉仪测速分系统1.3　干涉仪测距分
系统1.4　系统精度分配1.5　测距校零第2章　干涉仪的测量原理2.1　干涉仪测速的数学原理2.2　干涉
仪定位的数学原理第3章　雷达数据处理相关知识3.1　待估函数的参数表示3.2　回归分析方法3.3　非
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示第7章　系统误差诊差与估计7.1　单测元诊断7.2　匹配测元诊断7.3　测元组合的系统误差诊断方
法7.4　干涉仪常值系统误差的估计方法7.5　模型误差与估计效率7.6　光雷联合估计干涉仪常值误差
第8章　弹道求解方法8.1　干涉仪单站定轨的数学方法8.2　干涉仪定轨的非线性回归分析方法8.3　多
站连续波跟踪雷达的测速定轨第9章　数据处理结果的评价9.1　雷达测量数据评定与分析9.2　数据处
理结果评价附录1　平稳时间序列的模型表示法附录2　大地坐标与地心坐标之间的转换附录3　符号说
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