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内容概要

本书重点讲解了陀螺仪的基本特性，以及各种陀螺仪的工作原理和误差特性。
全书共分10章。
第1、2章介绍了陀螺仪定位的基本理论，并适当增加 了一些必备的数学基础。
第3～6章论述了陀螺仪的工作原理和特性。
第7章介绍了陀螺仪测漂的基本原理。
第8章介绍了光纤陀螺仪的工作原理。
第9、10章介绍了静电陀螺仪的工作原理。
      本书适合从事仪器仪表、精密仪器、导航制导与控制以及相关专业的本科、研究生教学使用，也可
作为相关专业教学、科研和工程技术人员参考。
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许江宁，博士，教授，1964年出生，江西九江人，现任海军工程大学导航教研室主任，中国惯性技术
学报编委。
1983年获西北工业大学学士学位，1986年获海军工程大学工学博士学位。
2001-2002年在英国爱丁堡大学做访问研究。
先后主持完成国家、军队科研项目二十余项，其中获国
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