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内容概要

随着各种应用任务的需要，卫星导航系统将会越来越广泛地服务于人类的各种活动，许多应用任务对
其测量与定位的精度要求也越来越高，尤其是军事技术发展的需要。
因此，人们要求卫星导航系统不断地提高其测量系统的观测精度和改进测量数据的处理技术，以满足
应用系统的要求。
    本书内容丰富，紧密结合我国航天测控工程实践，是作者多年科研经验的结晶，具有较高学术水平
和应用价值，对于提高和改进卫星导航系统测量数据处理技术水平有着积极的作用，对于提高和改进
其他航天系统测量数据处理的技术水平也有启迪和帮助作用。
期望该书的出版，能够为从事航天工程测控以及相关领域的科研人员提供有价值的参考，并在科学研
究和工程应用中起到很好的借鉴和促进作用。
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作者简介

刘利生，上海人，1943年10月出生。
1965年7月毕业于复旦大学数学系。
现任北京跟踪与通信技术研究所研究员，主要从事航天测控系统精度评定和数据处理方法的研究工作
，参加过我国多项航天测控系统数据处理和精度评定方法研究和方案设计，获部级科技进步一、二等
奖五项。
出版的著作有《外测数据事后处理》、《外弹道测量数据处理》和《导弹航天测控通讯技术词典》，
并撰写和发表学术论文40余篇。
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