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内容概要

　　《自动控制原理：基于MATLAB仿真的多媒体授课教材（下册）》是《自动控制原理》教材的下
册，包含采样控制系统、非线性控制系统和控制系统的状态空间分析三章内容。
书中借助于MATLAB仿真深入地讨论了采样控制系统的数学模型、离散化方法、根轨迹分析、频域分
析及系统设计等内容，讨论了非线性系统的相平面分析、捆函数分析方法，讨论了控制系统状态空间
分析的理论及系统设计方法，并在每一章的最后介绍了相关的MATLAB知识，计划学时为40（多媒体
授课）。
本教材基于MATLAB仿真讲述理论，MATLAB的仿真结果使理论分析的结论变成清晰可见的特性曲线
，或者说，MATALB用各种特性曲线证实着我们所讲的理论，使人耳目一新。
　　《自动控制原理：基于MATLAB仿真的多媒体授课教材（下册）》可作为高等学校自动化专业的
必修课教材，也可作为电子信息类专业的平台课程教材，同时也是自动控制专业工程技术人员的一本
有价值的参考书。
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实现条件及其实现7.8.2 连续校正装置的数字实现7.8.3 直接数字化设计7.9 MATLAB在离散系统分析中
的应用7.1 0小结习题第8章 非线性控制系统8.1 概述8.1.1 非线性系统的特点及常见非线性现象8.1.2 典型
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离散时间序列的z变换附录B 采样系统的z变换表参考文献
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章节摘录

第7章 采样控制系统随着数字计算机，特别是微处理器的迅速发展和广泛使用，数字控制器在许多场
合取代了模拟控制器。
数字控制器的应用使得控制系统中的信号类型发生了变化。
由于系统中采用了采样开关，将系统中某些连续时间信号转变为离散的时间信号，系统变为一个连续
信号和离散信号共存的混合信号系统，这种系统称为采样控制系统。
信号类型的变化使得连续系统的分析和设计方法不再适用于采样控制系统，必须用采样控制系统的理
论及方法来分析和研究系统的控制问题。
采样控制系统的分析和设计方法是在z变换理论基础上，把连续系统的分析和设计方法推广到采样控制
系统中，采用的数学模型是差分方程和脉冲传递函数，因此，采样控制系统的分析方法与连续系统的
分析方法具有相似之处。
采样控制系统理论是计算机控制系统的理论基础，计算机控制的分析和设计要比连续控制系统复杂得
多，尤其是对于一些连续控制系统实现不了的复杂控制规律，都有其自身的设计理论，这些内容将在
后续课程“计算机控制技术”中详细讲述，本教材只讲述采样控制系统的基本理论。
离散系统所处理的是离散序列信号。
高输入为x（n），输出为y（n），离散系统可理解为从x（n）到y（n）的一种运算（或一种变换）。
离散系统中，信号的自变量n的选取由具体系统而定，不一定表示时间，因此，离散系统中的序列表
示都不含采样间隔，如x（n）。
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编辑推荐

《自动控制原理:基于MATLAB仿真的多媒体授课教材(下册)》由国防工业出版社出版。
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