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前言

　　陀螺仪是惯性导航系统与惯性仪表的核心部件，在战略武器中占有极其重要的地位，且在战术武
器中的应用也日益广泛。
以陀螺仪为核心组成的各种系统和设备已被广泛应用于航海、航空、航天、陆地和兵器等导航领域，
特别是核潜艇、战略轰炸机、战略导弹的高精度导航、制导与控制。
发达国家一直将陀螺仪技术作为关键技术予以高度重视和大力发展。
　　本书针对现有教材应用针对性不强、缺少新装备内容等问题，从陀螺仪基本概念、基本理论入手
，通过对自由陀螺仪的视运动分析，引出并论述了陀螺仪技术在陀螺方位仪、摆式陀螺罗经、电控陀
螺罗经等导航装备中的应用，阐述了有关新型陀螺仪、新型陀螺导航装备的相关知识，对陀螺导航装
备的研发、维修、培训具有理论指导作用。
　　本书共分lO章，第l章、第2章介绍了陀螺仪定位的基本理论。
第3章～第5章论述了陀螺仪在陀螺导航装备中的应用。
第6章介绍了微分陀螺仪和积分陀螺仪的相关知识。
第7章介绍了陀螺仪漂移测试的基本原理。
第8章～第lO章介绍了挠性陀螺仪、光纤陀螺仪、静电陀螺仪等的相关知识。
为方便读者学习理解，书中提供了大量的习题并附部分参考答案，并在附录中补充了一些必要的数学
知识。
　　本书在编写过程中，吸取了教学、科研的经验与体会，参考了国内外相关的文献资料，在内容上
注重与装备实际和学科前沿相结合，在叙述上力求突出重点、深入浅出。
　　本书在编写过程中得到了海军工程大学殷立吴、高启孝、周永余、边少锋、陈永冰、胡柏青等同
志的帮助和支持，并吸取了他们在教学中的经验，以及对本书提出的宝贵意见，在此表示诚挚的感谢
！
　　限于编著者水平，书中难免有不妥与错误之处，敬请读者批评指正。
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内容概要

　　《陀螺原理及应用》系统、全面地介绍了陀螺仪的基本概念、基本理论以及陀螺技术的应用，并
结合当前部队导航装备的实际情况，介绍了光纤陀螺仪、静电陀螺仪等。
全书共分10章，主要内容包括陀螺仪的基本理论、自由陀螺仪的视运动、摆式陀螺罗经、电控陀螺罗
经、陀螺仪漂移测试的基本原理等。
　　《陀螺原理及应用》可作为导航工程、自动化、精密仪器及机械以及相关专业的本科生、研究生
的教学用书和参考书，也可作为从事相关专业的科研和工程技术人员的参考用书。
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