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前言

第二炮兵工程学院测控工程教研室从1959年就一直从事导弹测试与发射控制技术方面的教学、研究工
作，教研室先后编写过近十本导弹测试与发射控制技术方面的教材，但这些教材大多以单一型号为背
景，缺少能覆盖不同型号背景的通用化公共专业基础教材。
国内公开出版的系统论述导弹测试与发射控制技术方面的文献也不多见，宇航出版社出版的导弹丛书
中有一些这方面的著作，但也多是结合背景型号展开论述的。
冉隆遂研究员1996年出版过一本《导弹测试发射控制工程》著作，但随着时间的推移，有许多技术已
有新的发展。
教学实践的迫切需要，使我们萌生了编写一本内容系统全面而又能反映相关技术最新发展的导弹测试
与发射控制技术方面的教材。
进入21世纪后，国家教育部提出高校教育应朝“重基础，宽口径”的方向发展，更坚定了我们编写一
本导弹测试与发射控制技术方面通用教材的想法。
为此，我们从2005年着手开始这一教材的编写，2007年5月完成第一稿，由第二炮兵工程学院，作为学
院本科生教材试用了两期，期间数易其稿，2009年10月完成第二版教材的编写工作，并进行了第三期
试用，试用过程中再次对许多内容进行了修改完善，形成了目前的版本。
该书的成稿，凝聚了第二炮兵工程学院测控工程教研室几代人的智慧，胡昌华教授提出并确定了教材
的整体编写体系结构：从被测对象工作原理及其传递函数分析出发，阐释设备或系统的测试参数、测
试指标及测试方法。
这一全新的体系结构是论述导弹测试与发射控制技术的一种全新尝试。
该书在写作过程中参阅了学院自编教材的一些内容，在此对相关内容的作者表示感谢。
周涛、刘志国、廖守亿同志参与了第六章部分内容的编写，岳瑞华、徐中英同志参加了部分书稿写作
思路的研究，并对部分书稿进行了校正，在此也表达我们的谢意。
此外，该书还得到了第二炮兵工程学院许多领导和同事的关心、支持和帮助，在此一并致谢。
该书的出版得到了军队“2110工程”和教育部“新世纪优秀人才支持计划”的支持，在此表示感谢！
限于我们的水平和本书所涉及知识面的宽广性，书中难免存在一些不足之处，恳请广大读者批评指正
！
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内容概要

本书以一种全新的体系结构介绍导弹测试与发射控制技术：从导弹控制系统部件或系统的工作原理出
发，分析导弹控制系统部件或系统的输入输出传递关系，进而分析对应的导弹控制系统部件或系统的
测试技术指标、测试原理与测试方法，并介绍一些故障的分析、排除方法。
主要内容包括惯性仪表系统、弹载计算机、变换放大器、伺服机构、电源配电系统、制导系统、姿态
控制系统、安全自毁系统及其测试，单项检查、总检查与发射电路及其测试，测试与发射控制系统故
障诊断技术。
　　该书适合作为导弹控制、测试计量技术及仪器、检测技术及自动化装置、导航制导与控制等专业
高年级本科生和研究生的教材，对从事导弹测试与发射控制系统设计与使用的广大工程技术人员也不
失为一本内容系统全面、视角独特、参考价值高的参考书。
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章节摘录

插图：对于非转子陀螺仪，如激光陀螺仪、光纤陀螺仪、半球谐振陀螺仪等，仍然采用漂移率作为衡
量其精度的主要指标。
2.陀螺仪漂移的分类引起陀螺仪漂移的主要原因是其自身的不完善所造成的干扰力矩。
引起陀螺仪漂移的力矩可以分为两大类：系统性的干扰力矩和随机性质的干扰力矩。
因此，陀螺仪的漂移也就相应地分为系统性漂移与随机漂移两大类。
1）系统性漂移陀螺仪的系统性漂移是由系统性的干扰力矩所导致的。
系统性干扰力矩大致有三种形式。
（1）与加速度无关的漂移。
一般由弹性力矩、电磁力矩以及陀螺仪转子轴与框架轴不垂直时，转子转速改变所引起的力矩等。
（2）与加速度成比例的漂移。
一般由质量不平衡所引起。
（3）与加速度平方成比例的漂移。
一般由陀螺仪结构中非弹性变形所引起。
由于系统性漂移有明确的规律可遵循，因此在惯性系统的应用中应设法加以补偿。
2）随机漂移陀螺仪的随机漂移是由随机性质的干扰力矩所导致的。
随机性质的干扰力矩没有确定的规律性，因此不能用简单的方法进行补偿。
陀螺仪的随机漂移，一般是用大量的漂移试验数据做统计分析来确定的。
由于随机漂移是由随机干扰力矩引起的，在惯性系统应用中不能用一般的方法进行补偿。
因此，随机漂移率是限制和衡量陀螺仪性能和精度指标的关键。
（二）陀螺仪漂移误差模型造成陀螺漂移的因素很多。
概括而言，陀螺漂移误差源可分为两个方面：一方面是内部原因，即陀螺仪本身结构和工艺不完善引
起的干扰力矩作用在陀螺仪上；另一方面是外部原因形成的作用在陀螺仪上的附加干扰力矩。
描述陀螺漂移规律的数学表达式，称为陀螺漂移数学模型。
根据在不同条件下陀螺漂移与有关参数之间的关系，可将陀螺漂移数学模型分为以下三类。
1.静态漂移数学模型静态漂移数学模型是在线运动条件下陀螺漂移与加速度或比力之间关系的数学表
达式。
静态漂移数学模型一般具有三元二次多项式的结构形式。
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编辑推荐

《导弹测试与发射控制技术》是由国防工业出版社出版的。
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