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内容概要

　　本书系统阐述了协调智能调度的研究内容、研究方法和关键实现技术；围绕协调智能论及协调调
度两大分类（正常优化最经济协调调度、异常应急响应最及时协调调度），从协调智能调度的理论模
型、实现算法，软件体系结构、移动及迁移计算、网络虚拟机器人、协作调度工作流、群体协调建模
、协调调度可视化、基于人工生命的进化协调调度等多个角度，系统总结了近年来在该领域的研究工
作。

　　本书适合从事智能科学、计算机科学、管理?学、控制科学以及相关领域科学研究和工程应用人员
参考，也可作为高等院校和科研院所自动化、计算机、智能科学技术、电子信息、电信工程、应用数
学、管理等相关专业的博士生、硕士生、高年级本科生的教学参考书。
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章节摘录

版权页：插图：在GIS技术开发方面，传统地学的各个学科由于其自身的局限，地理信息系统的计算
管理模式是集中式的，信息的流动范围十分有限，系统处于一个相对封闭、孤立的状态，普遍存在着
严重的“信息孤岛”问题，即每个子系统之间是独立的、不能有效地进行信息交换和共享，很难随着
业务范围的增加而线性扩充。
面。
临不同部门的不同业务需求，集中式管理相当复杂与繁琐，不能适应空间数据的爆炸性增长及其分布
、动态更新的要求。
由于各个系统采用的软件、数据格式、数据存储和数据处理方法有着很大的差异，并且在数据语义上
存在着不可调和的矛盾，系统之间的数据很难进行交换。
由于缺乏有效的互操作的机制，数据难以共享，造成了系统之间数据采集和操作的重复，极大地浪费
了人力和物力。
因此，地理信息系统的设计应与地理信息本身的特征相吻合，具有分布性、开放性、层次性，GIs数据
必须走开放式道路。
在仿真模拟方面，早在1913年，意大利学者AlliveL就提出了管道不稳定流动模型。
但在气体管道方面，从20世纪40～60年代，国外主要还是从事静态计算，其基本方法是用连续性方程
和动量方程描述气体在管道内的流动。
从60年代开始进行天然气管道不稳定流动模拟，由于当时输气管道压力较低，同时受到管道技术和计
算机技术的限制，在数学模型和计算方法上都进行了不同程度的近似处理。
通过计算表明，当输气管道管径较小、压力较低时，其计算结果与实际情况较为接近；但当压力、温
度较高，管径较大时，其计算结果与实际情况存在误差。
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编辑推荐

《协调智能调度》是智能科学技术应用丛书之一。
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