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前言

控制理论经过了经典控制理论和现代控制理论两个具有里程碑的重要阶段，在科学理论和实际应用上
都取得了辉煌的成就，这是有目共睹的。
当前，国内外控制界都把复杂系统的控制作为控制科学与工程学科发展的前沿方向。
大型复杂工业过程作为重要的背景领域，以其特有的复杂性推动着这一学科的发展。
在过去的几十年里，以模糊推理、神经网络等为主要内容的智能控制技术取得了长足的发展，在一些
复杂大系统、对象解析模型难以建立的系统控制中发挥着重要作用，因而也引起了众多研究者的关注
。
目前根据实际系统的控制需要，在模糊推理、神经网络等智能控制理论和方法方面取得了很多成果，
也有很多的出版物，在控制领域已出版了很多书籍。
由巩敦卫教授和孙晓燕副教授编著的《智能控制技术简明教程》一书，其主要特点就是“简明”，能
够精辟地把一个方向的主要理论和方法凝练成一本教材并不是容易的事情，这与做该方面的学术研究
工作也有很大的不同。
学术研究是要搞清楚各种方法有何特点、不同之处以及对于不同问题的针对性，在此基础上再发展新
的方法，而编著教材是把该领域的共性理论和方法加以概括，使得学生从初学者的角度掌握要领，学
到精髓，因而做好学术研究是编著教材的重要基础。
本书作者具有多年在智能控制领域的研究工作积累，并有多年的教学工作经验，了解学生们的需求，
使本书具有较好的针对性，做到了该讲的要讲清楚，不适合给学生阶段讲的不讲，不求多而全。
因为智能控制这一领域还在不断发展，不可能把所有的方法传授给学生，所以教师传授知识给学生要
授人以渔，使学生能够学到课程的精髓，在日后的学习与研究中掌握智能控制这门课程的学术思想和
研究方法。
本书配合一些典型实例加上Matlab的toolbox程序，使学生能够针对书中讲授的方法进行学中做，做中
学，从而深刻领会这门课程的核心。
智能控制在电子计算机、先进制造、能源动力、生物信息，以及社会经济、智能交通等领域有着广泛
的应用，这些领域的需求也不断推动着智能控制的不断发展。
我们期待着本书对于推动智能控制课程的教学和有关的学术研究起到重要的促进作用。
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内容概要

本书主要阐述智能控制的基本内容，包括智能控制概述、模糊数学基础、模糊控制、人工神经网络基
础、典型人工神经网络以及神经网络控制等。
本书通过通俗的语言，简明扼要地阐述智能控制的基本理论和基本方法，并通过实例说明理论与方法
的应用过程，以及给出了模糊控制和神经网络控制方法的Matlab实现。
　　本书可作为高等院校自动化、电气工程与自动化、自动控制、机电工程、信息电子工程、计算机
应用等专业高年级本科生和控制科学与工程硕士研究生的智能控制教材，也适合于从事工业自动化领
域的工程技术人员阅读。

Page 3



第一图书网, tushu007.com
<<智能控制技术简明教程>>

作者简介

巩敦卫，男，1970年生，江苏省铜山县人，博士，中国矿业大学教授、博士生导师。
研究方向主要是智能优化与控制的理论、方法与应用；近年来主持国家自然科学基金4项、省部级科
研项目4项；研究成果获省部级科技奖励4项；出版专著3部，发表学术论文150余篇。
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文40余篇。
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章节摘录

插图：第一章智能控制概述智能控制是一门新兴的边缘交叉学科，是自动控制发展的高级阶段，是当
今国内外自动化学科十分活跃且具有很大挑战性的领域之一。
对于一个新的学科，人们自然要问如下问题：智能控制是如何产生的？
什么样的系统才是智能控制系统？
对这类系统，有哪些特殊问题需要研究？
在研究过程中，需要采用什么工具和方法等。
本章将概要地介绍智能控制的基础知识，包括智能控制提出的背景、基本概念、发展过程、系统构成
、主要特点、典型的智能控制技术、主要研究内容以及常用的研究工具等，目的是使读者对智能控制
有一个整体性的最基本的认识，从而为后续章节的深入学习奠定良好的基础。
第一节智能控制的提出鉴于智能控制是自动控制发展的高级阶段，为了更好地阐述智能控制提出的背
景，有必要回顾一下自动控制的产生和发展过程。
一、自动控制的产生自动控制理论的产生，可以追溯到18世纪中叶英国的第一次工业技术革命。
1765年，英国机械师瓦特（J.Watt）改进了蒸汽机，使冷凝器与汽缸分离。
1788年，他发明了离心式调速器，并用于控制蒸汽机的阀门，标志着人类以蒸汽为动力机械化时代的
开始。
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编辑推荐

《智能控制技术简明教程》：普通高等教育“十二五”规划教材
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