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内容概要

　　《普通高等院校“十二五”规划教材·机械原理（第2版）》反映我国近年来机械原理精品课程
建设成果。
全书以培养学生的机械系统方案创新设计能力为目标，始终贯彻以没计为主线的设计思想。
全书共分三部分：第一部分是传统机构的设计和运动分析，主要介绍机构的组成原理及各种机构的类
型、运动特点、功能和设计方法；第二部分是机械的动力设计，主要介绍机械运转过程中的若干动力
学问题，包括机械的平衡、.机械的速度波动和调节等，介绍通过合理设计来改善机械的动力性能的途
径；第三部分是机械系统的方案设计，主要介绍执行机构系统和传动系统的方案设计的流程，重要设
计阶段的设计思想和设计方法。
　　《普通高等院校“十二五”规划教材·机械原理（第2版）》加强了基本机构及常用机构的设计
内容，强调了计算机辅助设计内容；加强了机构系统的方案创新设计内容，并与后续的机械原理课程
设计衔接紧密；增加了现代机构学前沿知识的内容介绍。
　　《普通高等院校“十二五”规划教材·机械原理（第2版）》配套了英文版的机械原理自测系统
。
自测系统有填空题、选择题、设计及计算题等多种题型。
这部分内容也可作为机械原理双语教学的辅助参考资料。
有需要的读者可与国防工业出版社。
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章节摘录

　　1.1.1机械原理的研究对象机械原理又称机器理论与机构学。
　　机械原理是研究机构和机器的运动及动力特性，以及机械运动方案设计的技术基础学科。
它是机械设计及理论学科的重要内容之一。
、它对于机械的设计、制造、运行、维修等方面都有十分重要的作用。
　　机械原理的研究对象是机械，而机械是机构与机器的总称。
因此，机械原理的研究对象是机构和机器。
机器的种类繁多，根据机器的组成、功用和运动特点，可将机器的定义如下：机器是一种由人为物体
组成的具有确定机械运动的装置，它用来完成一定的工作过程，以代替人类的劳动。
根据工作类型的不同，机器一般可分为动力机器、工作机器和信息机器三类。
　　动力机器的功用是将任何一种能量变换成机械能，或将机械能变换成其他形式的能量，如内燃机
、压气机、涡轮机、电动机、发电机等。
　　工作机器的功用是完成有用的机械功或搬运物品。
如金属切削机床、轧钢机、织布机、包装机、汽车、机车、飞机、起重机、输送机等。
　　信息机器的功用是完成信息的传递和变换，如复印机、打印机、绘图机、传真机、照相机等。
　　随着科技的发展，机器的内涵也在不断的变化。
但是，机器的本质属性始终是实现可控的执行运动行为，完成有用的工作过程：现代科技在机器中运
用，只是使机器具有信息化、智能化和柔性化。
现代机器通常由控制系统、传感检测和信息处理系统以及执行机构系统等组成。
其中控制和信息处理由计算机完成，使机器达到机电一体化水平，如数控加工中心、各种机器人、数
码照相机等。
　　现代机器中实现机械运动行为的执行机构系统是机器的核心，机器中的各个机构通过有序的运动
和动力传递来最终实现功能变换、完成自己的工作过程。
机器中的运动单元体称为构件。
机构是把一个或几个构件的运动，变换成其他构件所需的具有确定运动的构件系统。
传统机构中的各构件是刚性的，而现代机构中的构件可以包含挠性构件、弹性构件和韧性构件，或者
包含液压构件、气动构件、电磁件等。
　　机构中给定运动的构件称为输入构件，或主动构件、原动构件；完成执行动作的构件称为输出构
件，或执行构件。
　　⋯⋯
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