
第一图书网, tushu007.com
<<基于MATLAB和Pro/ENGINE>>

图书基本信息

书名：<<基于MATLAB和Pro/ENGINEER的机械优化设计>>

13位ISBN编号：9787118075618

10位ISBN编号：7118075612

出版时间：2011-8

出版时间：史丽晨、 郭瑞峰 国防工业出版社  (2011-08出版)

作者：史丽晨，郭瑞峰 编

页数：230

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<基于MATLAB和Pro/ENGINE>>

内容概要

　　《基于MATLAB和Pro/Engineer的机械优化设计》介绍了优化设计的基本理论、常用方法和优化工
程软件应用方法。
全书在基本优化理论阐述的基础上，着重于各种优化算法的MATLAB的实现。
同时通过大量的机械优化设计实例的建模、求解过程的分析，力求使读者掌握机械优化设计
的MATLAB编程方法和Pro/Engineer优化分析方法。
本书内容选择上注重工程实用性和操作可行性，以达到提高读者分析问题和解决问题的能力。
　　《基于MATLAB和Pro/Engineer的机械优化设计》可作为高等院校机械工程及相关专业的本科生、
研究生教材，也可作为工程技术人员进行优化设计的参考书，同时也可用作MATLAB和Pro/Engineer爱
好者的入门参考书。
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章节摘录

版权页：   插图：   传统的CAD绘图技术都有固定的尺寸值定义几何元素。
输入每一条线都有确定的长度、角度和位置，要想修改绘图内容，只有删除所有线条后重新绘制。
这种CAD系统存在的问题是使设计人员把许多精力放在确定一些琐碎的细部尺寸及对这些尺寸的修改
上，这样的系统不利于设计人员考虑和表达自己的思想。
 参数化概念的引入代表了设计思想上的一次变革，参数化设计是现代机械设计的一个主要发展方向。
参数化技术就是在保持给定的约束条件和几何拓扑结构的前提下，按用户给定的参数值刷新模型。
 机械产品是由许多机械零件组装到一起形成的，机械零件大多都是复杂的三维模型。
但无论其结构多么复杂，都是由最基本的三维模型组合在一起的。
一般来说，基本的三维模型是指有一定长、宽、高的三维几何体，它们是由三维空间的几个面拼成的
实体模型。
面由线构成，而线由点构成。
这里的点、线、面、体等几何元素都是三维的，需要由三维坐标系中的X、Y、Z三个坐标来定义。
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编辑推荐

《普通高等院校"十二五"规划教材:基于MATLAB和Pro/ENGINEER的机械优化设计》为便于读者加深
理解和巩固所学内容，每章后附有习题，习题尽量贴近机械领域，提高读者的实际应用能力。
全书注重优化设计的实用性和技术应用性，充分体现了现代设计思想和理念。
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