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内容概要

本书是一部系统介绍舰艇作战信息显控原理与应用的教材，全面地阐述了舰艇作战信息显控系统所涉
及的基础知识、系统组成、显示原理、人一机一环工程和显示技术应用。

本书内容丰富，各章配有一定的习题，可供舰艇火力指挥与控制工程专业、指挥自动化工程专业、舰
载电子系统工程专业的教学使用，亦可作为从事舰艇指控系统设计、管理、维护和使用人员的技术参
考书。
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章节摘录

版权页：   插图：   检出有用目标的回波，判定目标的存在，录取目标的坐标和其他参数，并对目标进
行编号。
在舰艇作战系统中，由于雷达接收机的输出信号含有目标回波信号和噪声信号，在输入到作战指挥系
统的航迹处理机之前，必须转换成能识别的数字信号，即所谓的采样、量化和检测处理，以实现目标
回波信号在显控台上的显示（一次视频显示）；同时，经处理过的跟踪波门、目标批号、敌我属性、
目标类型、海图等二次信息也需在显控台上显示。
为克服原先PPI显示中大量时间显示一次信息，而少量时间显示二次信息的缺点，需对一次视频显示进
行预处理，该功能由一次视频处理机完成，通过视频压缩技术和交叉显示技术实现一次视频和二次信
息的实时显示。
 一次视频处理机应能实时地对雷达回波信号进行数字化处理，存储每一波束经数字化处理后的回波信
号，并在显示控制器的作用下，以一定的速率读出存储的显示用视频信息；能输人敌我识别信号；能
在正北脉冲和方位计数脉冲的控制下，用数字方法产生天线方位角的正余弦函数；能产生距离圈。
这样，经一次视频预处理机将雷达信号量化、采样、存储，然后向显示控制器发出一次视频作图要求
，待显示控制器响应后，取出当时天线角的正余弦值，并由矢量发生器作相应矢量，作矢量时的BRM
脉冲同时作为视频压缩存储器的读出脉冲，从存储器中的读出信号便是该矢量的亮度信号，从而完成
了一个波束回波的视频显示。
 一、一次视频信号的采样和量化 把一个连续时间的模拟信号z（t）用一定时间间隔的离散函数菇’（t
）来表示的过程，称为信号采样过程。
理想采样是抽取模拟信号的瞬间函数值。
图4—24（a）、（b）分别表示了模拟信号与采样信号的波形。
采样信号仅对时间是离散的，而信号的幅值依然是连续的，称为离散（对时间）的模拟信号。
数字信号算（nr）是指量化的离散模拟信号，不仅在时间上是离散的，在数值上也是离散的，如图4
—23（c）所示。
量化精度取决于最小的量化单位，它是二进制数码最低有效位所对应的模拟信号的数值。
显然，在进行一次视频信号的模／数（A／D）转换过程中，其精度取决于量化单位的大小。
 由于雷达接收机在接收目标信号时，不可避免地存在随机、连续的噪声，所以接收机的输出将是回波
信号和噪声信号的叠加结果。
鉴于这种情况，在雷达信号的检测与采样时，需设置上限和下限电平加以控制，下限电平限制了噪声
，上限电平更好地保证了模／数（A／D）转换的精度。
 雷达信号的模／数转换是实现雷达信号自动化检测的第一个处理环节，它由幅度分层和时间量化两步
完成，如图4—25所示。
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