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内容概要

　　MATLAB语言具有编程简单，并可以给出精美图像的特点，它已成为理工科大学生必备的系统工
具平台。
其完备的工具箱功能，使得MATLAB日益受到大学生和工程师们的喜爱。
《MATLAB模拟的电磁学时域有限差分法》介绍了近年来在电磁领域内发展较快的时域有限差分
法(FDTD)的MATLAB语言编程要点，并配有丰富实例。
它可作为电类专业高年级本科生或研究生学习时域有限差分法的入门书，也适合对时域有限差分法感
兴趣的其他学科工程师阅读。
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章节摘录

版权页：   插图：   4.1.9总结 本章为了模拟普通的集总参数电路元件，我们提供了的FDTD更新公式的
推导。
给出了连接在两个相邻节点器件的更新方程结构，并说明了这些元件在问题空间扩展到多个网格时的
建模。
 得到由这些集总参数元件构成的电路更新方程是可能的，只要得到它们适当的电压一电流关系，将它
们在离散空间和离散时间表示出来，建立起所加的电流密度与场分量之间的关系；然后电流密度项可
以用于通用的更新方程，来得到指定的更新方程用于模拟这些集总参数元件。
 4.2集总参数元件的定义，初始化和模拟 上节，讨论了集总参数元件在FDTD方法中的建模。
本节将给出上节讨论的概念的MATLAB程序的执行。
并且还将展示其他子程序的执行，如FDTD空间的初始化，包括辅助参量、场量数组、以及更新系数
数组。
这样就可以用MATLAB平台来运行FDTD仿真。
然后将看到FDTD时间步进循环如何运行，并将得到一些有趣的结果。
 4. 2.1集总参数元件的定义 首先讨论如何定义集总参数元件。
如同前所述，这些元件可以定义为网格棱上的元件，在FDTD空间中分布在某一体积中。
任意网格棱上的元件可以由直角坐标中的两个点的坐标给出，即低坐标点和高坐标点。
也就是说，定义集总参数器件的位置的方法与定义一长方体的位置是相同的，参考FDTD解的主程序
，fdtd_solve，由子程序define_sources_and_lumped_elements来完成集总参数元件的定义。
定义了结构数组voltage_sources、current_sources、resistors、inductors、capacitors和diodes，存储了集总
参数元件各自的特性，并且初始化为空数组。
与长方块的位置定义相同，这些器件的位置和大小用参量min_x、min_y、min_z、max_x、max_y
、max_z，来表示。
在定义二极管坐标时应特别注意，假定二极管在二维空间是零厚度的。
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