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内容概要

　　雷达技术的发展使其具有高的二维分辨率，能对场景和目标成像，因而成像已成为雷达的一种新
的功能，极大地提高了获取目标信息的能力。
它在各类雷达的许多方面得到越来越广泛的应用    本书共分8章，主要内容有：雷达高分辨的原理和实
现的处理方法，一维距离像，合成孔径雷达，逆合成孔径雷达，干涉技术在合成孔径雷达和逆合成孔
径中的应用等。
本书在内容的安排上更着重于理论联系实际，在将基本原理和算法介绍清楚的基础上，主要讨论实际
实现中的各类工程技术问题，力求帮助雷达工程技术人员尽快地掌握这一新技术，并能用以解决实际
工程问题。
    本书具有的设计性和实用性，将会指导从事雷达研究、制造的工程技术人员设计、制造出性能优异
的雷达，对于从事雷达系统与技术教学的高等院校师生也是一本很有实践价值的教材或参考书，对于
广大从事雷达装备使用与维护的雷达部队官兵和各行各业操作人员来说也是系统性学习雷达工程技术
知识的参考书。
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