
第一图书网, tushu007.com
<<智能控制及其MATLAB实现>>

图书基本信息

书名：<<智能控制及其MATLAB实现>>

13位ISBN编号：9787121012129

10位ISBN编号：712101212X

出版时间：2005-5-1

出版时间：第1版 (2005年5月1日)

作者：李国勇

页数：380

字数：549

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<智能控制及其MATLAB实现>>

前言

　　今天，随着科学技术的迅猛发展，神经网络正以极大的魅力吸引着世界上众多专家、学者为之奋
斗。
人工神经网络特有的非线性适应性信息处理能力，克服了传统人工智能方法对于直觉，如模式、语音
识别、非结构化信息处理方面的缺陷，使之在神经专家系统、模式识别、智能控制、组合优化、预测
等领域得到成功应用。
人工神经网络与其他传统方法相结合，将推动人工智能和信息处理技术不断发展。
近年来，人工神经网络正向模拟人类认知的道路上更加深入发展，与模糊系统、遗传算法、进化机制
等结合，形成计算智能，成为人工智能的一个重要方向，将在实际应用中得到发展。
模糊控制作为结合传统的基于规则的专家系统、模糊集理..
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内容概要

本书系统地论述了神经网络控制、模糊逻辑控制和模型预测控制系统的基本概念、工作原理、控制算
法，以及利用MATLAB语言、MATLAB工具箱函数和Simulink对其实现的方法。
该书取材先进实用，讲解深入浅出，各章均有大量用MATLAB/Simulink实现的仿真实例，便于读者掌
握和巩固所学知识。
    本书可作为高等院校自动化、计算机和机电工程等电子信息类专业的研究生和高年级本科生的教材
，也可作为从事智能控制与智能系统研究、设计和应用的科学技术人员的参考用书。
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