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内容概要

本书对全国50余所高校近几年的研究生入学考试真题按主流高校指定考研教材的章节分类编排，并对
真题进行详细分析，对相关知识点进行详尽的介绍。
通过对真题的分类、分析和相关考点的理论链接，使考生能够熟悉考试的内容，抓住考试的重点与难
点，掌握考试中经常出现的题型和每种题型的解法，同时也使考生熟悉专家们的出题思路、命题规律
，从而提高应试复习的效率和命中率。
本书最大特色是以“真题分析”为主线贯穿全书，以“考点点拨”、“理论链接”等特色段落为辅线
，帮助读者巩固考试所涉及的重点与难点。
　　本书的特点：　　以真题为纽带，带动考点。
本书的结构不是传统的“考点→例题→习题”，而是采用“真题→分析→考点”的方式。
实践证明，这种“将考点融入考题，以考题学习考点”的方式应试针对性极强，特别适合考生在短时
间内突破过关。
&#61548; 真题分类编排，分析到位。
本书将近几年真题按主流教材的章节分类编排，以方便读者分类复习，专项攻克。
所有真题均给出详尽的分析，便于考生把握完整的解题思路，快速提升应试能力。
　　另外，本书还提供3套全真样题，便于考生考前实战冲刺，体验真实训练。
　　本书具有真题丰富、考点全面、分析透彻、严谨实用等特点，非常适合要参加研究生入学考试的
考生使用，以供其复习和参考，也可作为高等院校师生的参考书或培训班的教材。
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书籍目录

第1章  绪论�　考点1：控制系统的基本概念及特点     ★★★�　考点2：控制系统的原理     ★★★�第2章  
控制系统建模及传递函数�　考点1：Laplace变换     ★★★�　考点2：传递函数的基本概念及控制系统类
型     ★★★�　考点3：系统建模及传递函数的计算     ★★★� 　考点4：控制系统方框图的化简     ★★★�
　考点5：Mason公式     ★★★�第3章  控制系统动态性能�　考点1：典型一、二阶系统及其动态性能指
标     ★★★� 　考点2：高阶系统的闭环主导极点及其动态性能指标     ★★★� 第4章  控制系统频率特性�
　考点1：频率特性的基本概念     ★★★�　考点2：控制系统的Bode图及稳定裕度     ★★★★★� 　考
点3：校正前后系统的Bode图比较     ★★★★�　考点4：已知系统的稳定裕度反求系统参数     ★★★★�
第5章  控制系统的稳定性�　考点1：劳斯判据     ★★★�　考点2：频域稳定性判据     ★★★�　考点3：非
最小相位系统的Nyquist图及稳定性     ★★★� 　考点4：含延迟环节系统稳定性     ★★★★�第6章  控制
系统误差特性�　考点1：稳态误差的概念及线性定常系统稳态误差     ★★★� 　考点2：扰动引起的稳态
误差     ★★★�第7章  控制系统根轨迹法�　考点1：根轨迹及由根轨迹对系统进行分析     ★★★� 　考点2
：开环零点对系统根轨迹及系统特性的影响      ★★★� 　考点3：全根轨迹     ★★★�　考点4：参数根轨
迹     ★★★　考点5：多变量的根轨迹（根轨迹族）     ★★★� 第8章  控制系统的校正�　考点1：基本校
正环节的特性     ★★★�　考点2：控制系统的频域校正法   ★★★�第9章  离散控制系统�　考点1：差分
方程、Z变换及反变换     ★★★� 　考点2：离散系统的传递函数     ★★★�　考点3：离散系统的稳定性  
  ★★★★★�　考点4：离散系统的稳态误差     ★★�　考点5：离散系统数字控制器的设计     ★★★� 
第10章  非线性控制系统�　考点1：非线性系统的线性化     ★★★�　考点2：非线性系统描述函数法     ★
★★�　考点3：非线性系统相平面法     ★★★�第11章  现代控制理论�　考点1：控制系统状态空间表达式
    ★★★�　考点2：控制系统状态空间表达式的解     ★★★� 　考点3：线性控制系统的能控性和能观性  
  ★★★★� 　考点4：稳定性与李雅普诺夫方法     ★★★�　考点5：线性定常系统的综合     ★★★★★�
第12章  研究生入学考试全真模拟试题�　模拟试题一      ★★★★�　模拟试题一参考答案      ★★★★�　
模拟试题二      ★★★★�　模拟试题二参考答案      ★★★★�　模拟试题三      ★★★★�　模拟试题三参
考答案      ★★★★
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章节摘录

　　闭环控制系统是建立在反馈原理基础之上的，利用输出量同期望值的偏差对系统进行控制，可获
得比较好的控制性能，但是闭环控制系统由于反馈作用，一般有个调节过程，动态响应相对较慢，如
果参数设计不合理，可能不稳定而出现振荡，通常大多数重要的自动控制系统都采用闭环控制的方式
。
　　【试题6】（东北大学，2005年）试述正反馈控制的优缺点。
　　分析：本题考查正反馈的特点。
　　解答：正反馈在自动控制系统中主要是用来对小的变化进行放大，从而可以使系统在一个稳定的
状态下工作，有时正是利用正反馈的这种作用，如对病虫害的防御和核反应中的链式裂变反应：能以
较小的输入得到较大的输出正是正反馈控制系统的特点，正反馈控制系统的缺点在于容易使系统不稳
定。
　　【试题7】（南开大学，2004年）在经典控制理论中， 负反馈控制是一种最基本的控制方式，也
是一种常用的校正方式，试举例论述采用负反馈控制的优点。
　　分析：本题考查负反馈控制的优点。
　　解答：负反馈的特点可以从“ 负”字上得到很好的理解，它主要是通过输入、输出之间的差值作
用于控制系统的其他部分。
这个差值反映了要求的输出和实际的输出之间的差别。
控制器的控制策略是不停减小这个差值。
负反馈形式的系统，控制精度高，系统运行稳定。
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编辑推荐

　　精编最新、最全的考研真题，知识更新；分类精析、精讲各个考点，收效更好；立体化辅导模式
，效率更高。

Page 5



第一图书网, tushu007.com
<<研究生入学考试考点解析与真题详解>>

版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问:http://www.tushu007.com

Page 6


