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内容概要

本书以两轮智能移动机器人的构思（ConceiVe）、设计（Design）、实施（Implement）、运行
（Operate）为典型项目，采用AVR系列单片机作为两轮移动智能机器人的控制器，按照小型两轮机器
人制作的工作过程展开教学与实践，通过循序渐进构建智能机器人控制器和控制软件，将AVR单片机
的外围引脚接口特性、外围扩展电路、内部结构原理和C语言程序设计等知识通过“学中做，做中学
”的方式传授给学生，彻底打破了传统的教学方法和教学体系结构，解决了单片机原理与应用、C语
言程序设计等核心专业基础课程抽象与难学的问题。
    本书可作为职业教育的“单片机技术与应用”、“嵌入式C语言程序设计”等课程的学习教材和教
学参考书，也可以作为本科院校工程训练、电子制作的实践教材和相应专业的实验配套教材，同时还
可以供广大希望从事嵌入式系统开发和C语言程序设计的工程技术人员、高等院校相关专业师生和个
人自学使用。
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章节摘录

　　第1章　用AVR单片机创建第一个机器人C程序　　单片机与AVR系列单片机　　单片机的概念　
　一台计算机通常由CPU（Central Processing Unit，中央处理单元：运算、控制）、RAM（Random
Access Memory，随机存储器：数据存储）、ROM（Read Only Memory，只读存储器：程序存储）、输
入/输出设备（串行口、并行口等）等部分组成。
在个人计算机上，这些部分被分成若干块芯片或者插卡，安装在一个称为主板的印刷线路板上。
而在单片机中，这些部分做在一块集成电路芯片中，所以称为单片机。
　　单片机的用途　　与我们经常使用的个人计算机、笔记本电脑相比，单片机的功能是很小的。
但这种功能很小的单片机对于诸如空调温度的控制、冰箱温度的控制等应用却是绰绰有余的。
应用的关键在于是否够用，是否有很好的性价比。
　　单片机凭借体积小、质量轻、价格便宜等优势，已经渗透到人们生活的各个领域：导弹的导航装
置、飞机上各种仪表的控制、工业自动化过程的实时控制和数据处理、广泛使用的各种智能IC卡、民
用豪华轿车的安全保障系统、录像机、摄像机、全自动洗衣机、程控玩具、电子宠物，等等。
因此，单片机的学习、开发与应用将成为现代工程教育的一门必修核心课程，成为嵌入式系统工程师
必需掌握的基本技能。
　　AVR单片机　　AVR系列单片机是在C5 1系列单片机基础上发展而业的。
1997年，由ATMEL公司挪威设计中心的A先生与V先生，利用ATMEL公司的Flash新技术，共同研发
出RISC（Reduced Instruction Set CPU）精简指令集高速8位单片机，简称AVR。
AVR单片机具有如下特点。
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