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内容概要

本书是计算机通信国家级教学团队成果和北京市精品教材立项项目。
    全书以8086处理器和16位微型计算机系统为实例进行讲解，共分10章，主要包括微机基础、微处理
器的功能结构、指令系统与寻址方式、汇编语言程序设计、处理器外部特性与输入/输出、存储器、中
断与定时技术、常用接口技术、外部设备接口、总线等内容。
本书提供配套PPT课件和相关教学资源，读者可以通过华信教育资源网(www.hxedu.com.cn)免费注册下
载。
    本书适合作为高等学校理工科各专业微机原理与接口技术教材，也是相关技术人员或爱好者的参考
书。
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章节摘录

版权页：   插图：   8.2.3 可编程串行通信接口Intel 8251 Intel 8251A是可编程的串行通信接口芯片，它的
主要特点如下： ①有两种工作方式。
可实现串行同步通信，也可实现串行异步通信。
在同步方式下，波特率为0～64kBaud／s；在异步方式下，波特率为0～19.2kBaud／s。
 ②同步方式下，每个字符可以用5、6、7或8位来表示。
可采用单同步符或双同步符，同步符可由用户自行设定。
并且内部能自动检测同步字符，或由外部电路检测同步符，从而实现同步。
除此之外，8251A也允许同步方式下增加奇／偶校验位进行校验。
 ③异步方式下，每个字符也可以用5、6、7或8位来表示，用1位作为奇偶校验，可有1位、1.5位或2位
停止位。
时钟频率为传输波特率的1、16或64倍。
并能自动检测和处理终止字符。
 ④全双工的工作方式，其内部提供具有双缓冲器的发送器和接收器。
 ⑤提供出错检测，具有奇偶、溢出和帧错误三种校验电路。
 1.8251A的外部引脚 8251A共有28个引脚，采用双列直插式封装，各引脚的功能如下。
 （1）面向CPU的连接信号 D7～D0：三态双向数据线。
 （RD）：读信号线，输入，低电平有效。
 （WR）：写信号线，输入，低电平有效。
 （CS）：片选信号线，输入，低电平有效。
 C／（D）：控N／数据端口选择线，输入，C／（D）为0时选择数据端口；C／（D）为1时选择控制
端口。
可以看出，8251A内部占用两个端口地址。
 RESET：复位信号线，输入，高电平有效，且高电平的宽度必须大于6个时钟信号宽度。
 TxRDY：发送器准备好信号，输出，高电平有效。
当发送保持寄存器为空，且允许发送（CTS）为低电平以及发送器允许发送时，TxRDY为高电平。
CPU写入一个字符后，TxRDY变为低电平。
TxRDY可用作发送中断请求信号。
 TxEMPTY：发送器空，输出，高电平有效。
发送器空指的是发送移位寄存器空，此时，发送器处于空闲状态。
 RxRDY：接收器准备好信号，输出，高电平有效。
接收器收到一个字符后RxRDY变为高电平，字符被CPU读走后，又恢复为低电平。
RxRDY可用作接收中断请求信号。
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编辑推荐

《高等学校工程创新型"十二五"规划计算机教材:微机原理与接口技术》适合作为高等学校理工科各专
业微机原理与接口技术教材，也是相关技术人员或爱好者的参考书。
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