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内容概要

　　《机械工程控制基础》全书共分7章，主要介绍经典控制理论。
第1章绪论，介绍了控制系统的基本概念，以及控制理论的产生与发展；第2章控制系统的数学模型，
介绍了系统的微分方程的建立，拉氏变换及拉氏反变换，系统的传递函数，系统的方框图及其简化；
第3章控制系统的时域分析，重点介绍了时间响应及典型输入信号，系统的时域分析，系统误差分析
；第4章控制系统的频域分析，重点介绍了系统频率特性的基本概念及分析方法，频率特性的极坐标
图、对数坐标图，频域性能指标与时域性能指标间的关系；第5章控制系统的稳定性分析，重点介绍
了稳定性的基本概念，稳定性判据，系统的相对稳定性；第6章控制系统的校正，介绍了系统校正的
基本概念和方法；第7章离散控制系统和现代控制理论简介，简要介绍了离散控制系统和现代控制理
论的概念。
　　《机械工程控制基础》是普通工科院校机械类、动力与车辆工程、自动化类各专业教材之一，也
适用于各类成人高校、自学考试等相关专业的学生，还可供从事机电控制技术的工程技术人员参考。
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