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内容概要

　　《鲁棒控制理论及应用》主要介绍现代鲁棒控制的基本理论与应用成果，具体内容包括三个部分
。
第一部分介绍有关基础知识，包括数学基础、稳定性、有界性和收敛性的基本定理、具有不确定性的
系统的描述方法以及鲁棒稳定与鲁棒性能准则的条件；第二部分介绍鲁棒控制的理论成果，首先介绍
了H∞控制理论；然后介绍了约束系统的鲁棒镇定和鲁棒H∞设计方法，最后阐述了不确定时滞系统
的鲁棒镇定问题的最新研究成果及非线性鲁棒控制；第三部分分别介绍上述理论成果在机械系统和网
络控制系统等系统中的设计实例。
　　读者对象：《鲁棒控制理论及应用》可以作为自动控制和电气工程专业的高年级本科生、研究生
教材，也可供从事相关专业的科研人员和工程技术人员参考。
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章节摘录

版权页：插图：7.6 网络控制系统的稳定性分析目前，NCS己经在复杂的工业过程控制系统和大型客机
等现代控制系统中得到应用，并且还将在更为广泛的领域得到越来越多的应用。
对这些NCS来说，首要任务就是要确保其稳定性。
但由于网络通信带宽的局限性及网络传输不可靠性等特点，信息包在网络的传输过程中不可避免地存
在时延问题。
而时延的存在通常会降低系统的性能，甚至引起系统的不稳定。
因此如何合理地设计NCS，克服网络时延带来的问题，确保系统的稳定性是NCS的重要研究内容之一
。
虽然在确定NCS的稳定性判据方面，不少文献已从不同的角度，如长时延、单包及多包传输，以及信
息包丢失等情况做了较多的研究，但是目前还没有在一般意义上的NCS的稳定性判据。
大多数的稳定性分析技术除了受到网络结构、网络协议和所使用的控制技术的影响外，还在分析中做
了一些假设，如假设网络无错传输、采样时间偏置恒定、网络无过载和延迟小于采样时间等。
因此对NCS的稳定性的研究是一项长期而艰巨的任务，具有重要的理论与现实意义，目前常用的基本
研究方法有以下几种。
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