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内容概要

　　本书对电气自动化、仪器仪表、过程控制、机械自动化等相关专业在实际工作中最常用的变频器
、软启动器、伺服控制器、步进电动机、同步控制器、PID进行了深入浅出的讲解，并且对社会用电
量很大的水泵风机变频调速进行了量化的节能分析，对该领域存在的问题及部分模糊概念和错误的节
能知识进行了剖析，给出了该领域至今为止最前沿的量化节能测算、量化节能设计和量化节能控制技
术。
《变频器及节能控制实用技术速成》公开了如何在已经用了变频器的泵站继续实现深度节能的控制方
法。
《变频器及节能控制实用技术速成》力图使读者在短期内掌握实际工作中最常用的一些实用知识，为
自动化专业大中专毕业生、本科毕业生、研究生及爱好者快速进入实战提供帮助。

　　本书可作为自动化专业的短期速成培训教材或自学教材。
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章节摘录

　　一台以上的调速电动机共同拖动一条距离很长的矿石输送带，如何分配各个电动机的出力负荷，
使整体的电耗最低；火车的动车组运行时，如何调节各车厢调速电动机的出力，使整体的电能消耗最
小；在大型调水工程中，由多台水泵组成的泵站大量存在，在输水量一定的情况下，如何调节每台水
泵的出水量，使得泵站的整体效率最高；在大型的输气工程中，由多台风机组成的风机站大量存在，
在输气量一定的情况下，如何安排每台风机的送气量，使得泵站的整体效率最高；用两架直升机在山
林中共同吊起一个质量较大的物体，如何安排两架飞机的出力负荷，使整体燃料消耗最小；一辆以上
的汽车拖动同一物体耐，如何安排各汽车的出力负荷，使整体燃料消耗最小；一艘以上的轮船拖动同
一物体时，如何安排各轮船的出力负荷，使整体燃料消耗最小；一台以上的燃煤锅炉共同产生一定热
量的蒸汽，如何分配各个锅炉的出力负荷，使整体的煤耗最低；如何安排两条输电线路中的输电负荷
，使输电线路的整体输电效率最高；两台以上变压器供电，如何安排每台变压器下的负荷量，使变压
器组的整体运行效率最高。
这样的需求，在人类社会中，比比皆是，只要是需要多台设备和多个人或动物来完成一件事，就存在
系统的整体效率高低问题。
　　⋯⋯
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