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内容概要

　　《电气工程·自动化专业规划教材：欧姆龙CP1系列PLC原理与应用》是以欧姆龙（OMRON
）CP1系列可编程序控制器为背景，系统阐述了CP1系列PLC的硬件组成、工作原理和指令系统，包括
中断类指令和脉冲输出指令，还介绍了任务编程方式、模拟量输入/输出单元的使用、CX-P编程软件
的使用和功能块编程。
详细讲解了PLC控制系统的设计方法，并列举了常用的编程实例。
《电气工程·自动化专业规划教材：欧姆龙CP1系列PLC原理与应用》还特别介绍了欧姆龙小型多功
能变频器3G3MX2的使用方法。
《电气工程·自动化专业规划教材：欧姆龙CP1系列PLC原理与应用》内容新颖，语言通俗易懂，理
论联系实际。
为了便于教学与自学，配有一定数量的习题，并编写了内容丰富的实验指导。
《电气工程·自动化专业规划教材：欧姆龙CP1系列PLC原理与应用》还配有丰富的PPT课件。
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章节摘录

版权页：插图：1.控制功能强PIC所采用的CPU一般是具有较强位处理功能的位处理机，为了增强其复
杂的控制功能和通信连网等管理功能，可采用双CPU的运行方式，使其功能得到极大的加强。
2.可靠性高，抗干扰能力强继电器控制系统中，由于器件的老化，脱焊、触点的抖动及触点电弧等现
象是不可避免的，大大降低了系统的可靠性。
继电器控制系统的维修工作不仅耗资费时，而且由于停产维修所造成的损失也不可估量。
而在PLC控制系统中，大量的开关动作是由无触点的半导体电路来完成的，加之PIC在硬件和软件方面
都采取了强有力的措施，使产品具有极高的可靠性和抗干扰能力，故此PLC可以直接安装在工业现场
而稳定地工作。
从国内外使用PLC的实际隋况来看，平均无故障率可以达到几万甚至几十万小时以上。
因而PLC被誉为“专为适应恶劣的工业环境而设计的计算机”。
3.编程语言简单易学PLC采用的是梯形图编程语言，与早期的继电器控制图非常相似，理解方式相同
，非常清晰直观，了解继电器控制技术的电气人员很容易学会。
4.适用于恶劣的工业环境PLC采用封装的方式，适合于各种振动、腐蚀、污染、有毒气体的应用场合
。
5.PLC与外部设备连接方便PLC上采用统一接线方式的可拆装的活动端子排，不同端子适合不同的功能
。
例如，PIC的输入接口可以直接与各种输入设备（如按钮、各种传感器等）连接，输出接口具有较强
的驱动能力，可以直接与继电器、接触器、电磁阀等强电电器连接，接线简单，使用非常方便。
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编辑推荐

《欧姆龙CP1系列PLC原理与应用》是普通高等教育“十二五”规划教材,电气工程·自动化专业规划
教材之一。
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