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内容概要

　　《工业控制计算机典型应用系统编程实践》从工程应用的角度出发，较全面和系统地介绍了工业
控制计算机典型应用系统，内容包括：利用pc与plc、pc与pci数据采集卡、pc与usb数据采集模块、pc
与can总线模块、pc与单片机、pc与无线数传模块、pc与gsm短信模块、pc与智能仪器及pc与远程i/o模
块等组成的控制系统设计。
每个实例首先介绍了相关的硬件技术，然后给出具体的测控线路和完整的visual
basic、delphi和kingview程序。

为方便读者学习，本书提供超值配套光盘，内容包括所有实例的源程序、程序运行录屏、系统测试录
像、软/硬件资源等。

　　《工业控制计算机典型应用系统编程实践》可供各类自动化、计算机应用、机电一体化、测控仪
器等专业的大学生、研究生学习计算机控制技术，也可供计算机控制系统研发的工程技术人员参考。
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章节摘录

版权页：插图：（1）监控（监督）程序或操作系统。
监控（监督）程序是一种低级计算机的管理程序。
它的功能是扫描键盘，实现人一机对话，接收用户程序，显示、调试、修改用户程序，显示和修改存
储器中的内容。
通电后立即进入监控（监督）程序，各种程序均在监控程序控制下运行。
一般在设计单片机智能化仪器、仪表及设备时要自己编制监控（监督）程序。
同时在编制用户程序时，可以调用监控程序中的一些子程序，节省用户应用程序的存储空间。
操作系统是一种微型计算机的大型管理程序，是在监控程序的基础上进一步扩展许多控制程序形成的
，其主要功能是实现人机对话，管理微型机、存储器、操作台、外部设备（磁盘驱动器、CRT、打印
机及其他外围设备）、文件和作业进程。
它控制各种软件，如汇编程序、解释程序、编译程序、I/O驱动程序、连接程序等。
不同的计算机系统可能有不同的操作系统，如CP/M、CDOS等。
（2）汇编程序、解释程序和编译程序。
汇编程序用于把汇编语言程序翻译为计算机能够识别和执行的机器语言程序（也称为目标程序）。
例如，MCS-51单片机仿真器里有MCS-51汇编程序，用户可以把自己用汇编语言编写的程序送入仿真
器，然后把它变为机器语言程序，再把这些机器语言程序固化到EPROM中，EPROM中的程序就可以
在用户系统中执行。
解释程序能把用某种程序设计语言编写的源程序，翻译成机器语言的目标程序，此目标程序是可执行
程序。
解释程序翻译一句执行一句。
编译程序能把用高级语言编写的源程序，编译成某中间语言或机器目标程序。
2）应用软件单片机实时控制系统的应用软件是服务于实时控制的程序集合，由单片机实时控制系统
的设计者编写。
因控制系统的复杂程度和功能差别很大，所以应用软件的差别也很大。
应用软件的设计应当留有余地、易于扩展和更改。
为此，应用软件宜采用模块化结构，一个程序模块就是一个子程序。
主程序的主要任务是调用这些子程序，总的来说，这些子程序可分为两类，分别为通用软件和专用软
件。
（1）通用软件。
不管控制规模有多大，按什么规律控制，也不管被控对象是什么，一般情况下，有些软件常会被用到
，这些软件称为通用软件。
例如，数制转换程序，包括二进制数与BCD码之间相互转换程序；运算程序，包括加、减、乘、除、
乘方、开方、函数运算等；字滤波程序，用于对数据进行处理；工程量程序，在工程显示时往往用到
这类程序；查表程序，如查找热电势对应的温度值；报警程序等。
（2）专用软件。
这是针对某一具体控制系统和不同控制规律编制的程序，主要有数据采集程序、A/D转换程序、D/A
转换程序、键盘扫描程序、显示程序及各种控制算法程序，如PID程序、纯滞后补偿算法程序、自适
应控制程序等。
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编辑推荐

《工业控制计算机典型应用系统编程实践》编辑推荐：《工业控制计算机典型应用系统编程实践》提
供了10种典型的工业控制应用系统，采用的硬件是主流的，设计任务是具体的，实现过程是完整的。
《工业控制计算机典型应用系统编程实践》开发软件采用流行的面向对象编程语言Visual Basic、Delphi
和组态王软件King View，符合目前控制系统的发展趋势。
实例的源程序，软、硬件资源，程序运行录屏，系统测试录像。
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