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内容概要

　　本书对机电系统计算机控制的基本理论和应用技术进行了比较全面的介绍，内容主要包括：机电
系统计算机控制的一般概念、分类和组成，机电系统的建模方法，信号采样与保持，采样控制理论，
计算机离散控制系统的性能指标描述，数字PID控制算法，数字控制器的模拟化设计及离散化设计方
法，基于现代控制理论的离散状态空间设计方法，基于MATLAB的机电控制系统计算机辅助分析与设
计，以及控制系统特性的仿真分析。
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章节摘录

计算机控制系统分析与设计是机电一体化专业的技术基础课，该课程是使“控制工程基础”与“微机
原理及接口技术”两门课程相互衔接的一门基础理论课程。
由于计算机控制系统已广泛应用于工业、农业、商业、金融、国防等国民经济部门，因此有关计算机
控制系统分析和设计的知识，也成为机电一体化复合型人材的必备知识。
作为教材，本书在论述中力求简明扼要，前后连贯；在内容安排上，以系统分析和设计为主线。
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编辑推荐

《普通高等教育"十二五"机电类规划教材:机电系统计算机控制及辅助设计》计算机控制系统分析与设
计是机电一体化专业的技术基础课，该课程是使“控制工程基础”与“微机原理及接口技术”两门课
程相互衔接的一门基础理论课程。
    《普通高等教育"十二五"机电类规划教材:机电系统计算机控制及辅助设计》在讲述控制系统的数学
描述方法时，从分析、设计一个系统所需要的数学基础出发，将理论分析的系统性与目的性密切结合
起来，以便读者利用数学工具进行计算机控制系统的分析与设计。
同时，《普通高等教育"十二五"机电类规划教材:机电系统计算机控制及辅助设计》注意理论分析与设
计方法的紧密结合，对基础理论的描述由浅入深、由简到繁，力求给读者以清晰的物理概念，使读者
既能掌握理论分析的方法，又能从事系统的分析与设计。
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