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内容概要

　　《高等学校规划教材：机械基础实验》是根据机械基础实验课程教学的基本要求编写的，涵盖了
材料力学、机械原理、机械设计、工程材料与机制基础、互换性与技术测量、实验应力分析、机械创
新设计等课程相应的基本实验。
《高等学校规划教材：机械基础实验》将实验分为验证性、综合性和设计性三大类，注重对机械类学
生的动手能力、分析问题和解决问题能力的培养，以使他们在掌握理论知识的基础上，增强感性认识
。
　　《高等学校规划教材：机械基础实验》可供大、中专工科院校机械类专业（机械制造及自动化、
过程装备与控制、船舶与海洋工程等）的师生做基本实验使用。
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章节摘录

　　第二章　机械原理实验　　一、实验目的　　1）掌握根据实际机器或模型绘制机构运动简图的
基本方法；　　2）分析和验证机构自由度，进一步理解自由度的概念，掌握机构自由度的计算方法
；　　3）掌握机构运动是否确定的判定方法；　　4）通过实验了解机构运动简图与实际机械结构的
区别。
　　二、设备和工具　　1）典型机构的实物（如电风扇、缝纫机机头等），典型机构模型；　　2）
三角板、铅笔、橡皮、草稿纸（自备）。
　　三、实验原理　　任何机器和机构都是由若干构件和运动副组合而成的。
从运动学的观点看，机构的运动仅与构件数目、运动副的数目、种类和相对位置有关，而与构件的复
杂外形、断面大小、运动副的构造无关。
因此，在绘制机构运动简图时可以撇开构件的实际外形和运动副的具体构造，而用统一规定的符号（
参见机械原理教材有关“常用运动副及常用机构运动简图符号”和“一般构件的表示方法”的规定）
来表示构件和运动副，并按一定的比例尺定出各运动副的相对位置，以此表明实际机构的运动特征。
根据机构运动简图可以了解机构的组成并定量地进行机构的运动分析和动力分析。
　　不按比例绘制的简图称为机构示意图，它只是为了表明机械的结构状况，只能定性地表示机构的
某些运动特性（如自由度）。
　　⋯⋯
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