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内容概要

　　本书介绍了数学软件MATLAB辅助机械原理分析的方法。
运用解析法，通过建立数学模型，对机构与机器进行精确的分析与综合，是机械原理学科发展的重要
方向。
全书分为七章，分别应用MATLAB进行了平面连杆机构的运动分析、平面连杆机构的力分析、连杆机
构设计、凸轮机构设计、齿轮机构设计、机械的运转及其速度波动的调节和机构优化设计，每一专题
内容通过数学模型的建立、计算实例的介绍、MATLAB程序的编制，深入浅出地介绍了MATLAB在机
械原理中的应用。
书中大量的程序实例不但实用，更包含作者多年在机械原理教学中使用MATLAB的经验。

　　本书既可作为高校机械类专业选修课的教材，也可作为学习机械原理和机械原理课程设计的参考
书。
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编辑推荐

《机械原理MATLAB辅助分析》为高等学校教材之一。
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