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内容概要

　　《全国本科院校机械类创新型应用人才培养规划教材：机械系统设计》从系统的观点出发，以机
、电、液、气结合的机械系统为对象，阐述机械系统设计的一般规律和特点，介绍机械系统设计的设
计原理、设计过程和设计方法，结构和零部件的造型，系统的设计计算以及大型复杂机械系统设计的
一些最新研究成果。

　　《全国本科院校机械类创新型应用人才培养规划教材：机械系统设计》可作为高等学校机械类、
机电类相关专业的本、专科生教材，也可供相关专业师生和工程技术人员参考使用。
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章节摘录

　　1.1.2机械系统的特性　　1.整体性　　系统是由若干个子系统构成的统一体，虽然各子系统具有
各自不同的性能，但它们在结合时必须服从整体功能的要求，相互间需协调和适应。
一个系统整体功能的实现，并不是某个子系统单独作用的结果，一个系统的好坏，最终将体现在其整
体功能上。
因此，必须从全局出发，确定各子系统的性能和它们之间的联系，设计中并不要求所有子系统都具有
完美的性能，即使某些子系统的性能并不完善，但如能与其他相关子系统得到很好的协调，往往也可
使整个系统具有满意的功能。
　　系统是不能分割的，即不能把一个系统分割成相互独立的子系统，因为系统的整体性反映在子系
统之间的有机联系上，正是这种联系，才使各子系统组成一个整体，若失去了这种联系也就不存在整
个系统。
由于实际系统往往很复杂，为了研究的方便，可以根据需要把一个系统分解成若干个子系统。
分解系统与分割系统是完全不同的，因为在分解系统时始终没有忘记它们之间的联系，分解后的子系
统都不是独立的，它们之间的联系分别用相应子系统的输入与输出表示。
　　2.相关性　　组成系统的要素是相互联系、相互作用的，这就是系统的相关性。
相关性就是系统各要素之间的特定关系。
其中包括系统的输入与输出的关系，各要素间的层次关系，各要素的性能与系统整体之间的特定关系
等。
系统的相关性还体现在某一要素的改变将影响其对相关要素的作用上，由此对整个系统产生影响。
　　系统的相关性是通过相互联系的方式来实现的，如有时间的联系和空间的联系。
广义地讲，要素之间一切联系方式的总和，叫做系统的结构。
不同的联系方式对系统的相关性有不同的影响和作用。
没有按一定的结构框架组织起来的多要素集合是一种非系统。
结构不能离开要素而单独存在，只有通过要素间相互作用才能体现其客观存在。
要素和结构是构成系统的两个缺一不可的方面，系统是要素与结构的统一。
给定要素和结构两方面，才算给定-个系统。
　　3.目的性　　系统的价值体现在其功能上，完成特定的功能是系统存在的目的。
如飞机是用来运输的，机床是用来机械加工的。
但不同类型飞机的应用场合及各类机床所能加工的对象又各不相同，也就是说不同种类的飞机或机床
只能完成自身技术性能之内的工作，即系统的目的性必须明确。
　　4.环境的适应性　　任何一个系统都存在于一定的环境之中，当环境变化时，就会对系统产生影
响，严重时会使系统的功能发生变化，甚至丧失功能。
由于外部环境总是在不断地变化着，而系统本身大多数情况下也总是处于动态的工作过程之中，因此
，为了使系统运行良好，并完成其特定功能，必须使系统对外部环境的各种变化和干扰有良好的适应
性。
　　5.优化原则　　系统通过要素的重组、自调节活动，达到系统在一定环境下的最佳结构。
　　⋯⋯
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