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内容概要

本书全面、系统地论述了微装配及微操作技术的基本理论和方法，荟萃了微装配与微操作技术领域的
有关资料和科研成果，反映了这一学科领域的当代发展水平。

   全书共分7章，内容包括：微装配与微操作技术概述、微夹持技术、微装配与微操作中的视觉技术、
基于光学显微镜的微装配系统的设计和实践、微型机器人在微操作中的应用、生物工程中的微操作技
术、纳米自组装技术。

   本书适于微机系统工程、测试技术与仪器、电子精密机械及机电一体化等专业的师生使用，同时也
可供从事微纳米机电系统研究、设计、制造和使用的工程技术人员学习和参考。
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