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内容概要

本书重点讨论静电陀螺仪获得长期运行的高精度所必须采取的相关技术。
主要内容包括总体技术方案、电极电容与静电力、静电支承系统、加转阻尼恒速成及剩余磁场干扰力
矩、质量不平衡静电陀螺的运动、漂移误差矩与误差模型、壳体翻滚自动补偿装置，热稳定性以及漂
移误码差模型辨识等。
    本书不仅对从事惯性技术方面工作的工程技术人员具有重要参考价值，而且可作为高等学校惯性技
术相关专业的研究生教材。
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