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内容概要

《工业控制电子学》一书的第2版仍然用非常系统的内容让读者对仪表、过程控制和伺服机构有全面
的了解。
书中详细讨论了应用于现代工业自动系统中的元件、电路、装置以及控制技术。
此外，还加入了两章全新的内容来介绍直流和交流调速器(驱动系统)，并以Allen-Bradley SLC-500为例
对可编程逻辑控制器(PIC)进行了介绍。
本书内容的组织合理有序，可适用于多种专业课程，包括电机技术、仪表(过程控制)技术、自动制造
系统(AMS)、电子技术以及工业维护等。
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作者简介

Terry Bartelt在其研究领域有20多年的工作经验，1997年在过程控制方面获得美国科学基金奖。
Terry Bartelt目前在Fox Valley技术学院以从事考研工作，其讲授的电机技术课已经被列入美国十大课程
之一，并获得美国教育部的认证。
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