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内容概要

本书是UGS PLM应用指导系列丛书的运动分析分册，根据美国UGS公司的优秀在线教材资料编译而成
。
    本书共分11章，内容包括UG机械运动分析的基本概念、Scenario应用模块的基本结构、各种分析类
型（运动学分析、动力学分析及静平衡分析），并详细介绍了各种运动对象，即链接、运动付、力、
扭矩、弹性衬套和接触单元等。
本书在介绍机构运动分析原理的同时详细介绍了具体的操作步骤，并附有大量的实例，帮助读者熟悉
书中内容。
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第1章 模块简介和基本技能  1.1 概述  1.2 进入运动分析模块  1.3 分析方案导航器  1.4 分析方案导航器的
功能  1.5 如何规划运动分析方案  1.6 创建初始的分析方案  1.7 分析方案的结构  1.8 运动分析模块工具条 
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测工程和工程判断准则第2章 连杆、质量及材料特性  2.1 简介  2.2 连杆的定义  2.3 创建连刊、定义质量
特性  2.4 用户自定义质量特性  2.5 定义材料  2.6 单位转换第3章 运动付  3.1 介绍  3.2 运动付的定义  3.3 运
动付约束  3.4 运动付的类型  3.5 创建运动付  3.6 旋转付  3.7 固定付  3.8 滑动付  3.9 万向节  3.10 球面付 
3.11 Gruebler数  3.12 咬合连杆——设计位置和装配位置  3.13 柱面付  3.14 平面付  3.15 点在线上付  3.16 
螺旋付  3.17 线在线上付  3.18 线缆付  3.19 齿轮付  3.20 齿轮/齿条付  ⋯⋯第4章 运动驱动、关节运动及运
动仿真第5章 编辑和管理运动分析方案第6章 封装选项第7章 电子表格和图表第8章 标量力和矢量力第9
章 标量扭矩和矢量扭矩第10章 弹簧和阻尼第11章 弹性衬套和接触单元附录A 练习实例附录B 编辑电子
表格XESS的图表附录C 机构学和刚体机构学附录D 材料功能简介附录E 接触和接触参数附录F 生成照
片级动画和MPEG电影文件
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