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内容概要

　　MATLAB/Simulink是功能强大的仿真软件。
本书对整个Simulink系统进行了较为全面的介绍。
其中包括Simulink的使用方法、Simulink的开发和工程计算问题、Stateflow原理与使用技巧
、SimMechanics机构系统和SimPowerSystems电力 系统的应用等内容。
　　本书内容丰富，涉及多个专业领域，是一本难得的系统的工程书籍，能够帮助读者更好地解决问
题，可以作为在校大学生、研究生、教师和科研人员的参考的手册，亦可作为广大工程技术人员的参
考用书。
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编辑推荐

　　《MATLAB7.0\Simulink6.0建模仿真开发与高级工程应用》内容丰富，涉及多个专业领域，是一本
难得的系统的工程书籍，能够帮助读者更好地解决问题，可以作为在校大学生、研究生、教师和科研
人员的参考手册，亦可作为广大工程技术人员的参考用书。
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