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内容概要

本书以MATLAB为工具，对计算机控制系统的数学描述、变换、稳定性、性能、综合方法、可控性及
可观测性进行了系统的讨论。
本书共分7章。
第1章绪论，除对计算机控制技术概念的简单论述外，还着重阐述了I/O通道在计算机控制系统中的地
位和数学模型。
第2章介绍了对计算机控制系统中数字信号进行分析所必需的基础数学方法。
有些电信类专业的同学，如已经具备第1、2章的知识，可以从第3章开始学习。
第3章对线性离散系统的数学描述作了介绍，其中，重点介绍了Z变换的相关知识。
第4章分析了线性离散系统的稳定性和性能准则，并讨论了如何评价系统等。
第5章和第6章，结合具体的实例，从不同的角度对计算机控制系统的综合与设计方法进行了探讨。
第7章对计算机控制系统的可控性与可观测性的判据作了介绍。
    本书是一本计算机控制技术、计算机控制理论与MATLAB工具软件相结合的、理论联系实践的教材
，适用于计算机控制及计算机应用专业的本科生和研究生，也可供广大从事计算机控制和计算机应用
的工程技术人员参考。
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