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内容概要

本册书为《图像工程》的下册，主要介绍图像工程的第三层次——图像理解的基本概念、基本原理、
典型方法、实用技术以及国际上有关研究的新成果。
　　本册书主要内容归纳在四个单元中。
第一个单元（包含1，2，3，4章）主要介绍图像工程的整体发展状况和图像理解与其他相关学科的联
系，基本的视觉感知原理和过程，高维图像采集以及3-D目标表达方法等。
这些也为进一步学习后面单元的内容打下了基础。
第二个单元（包含第5，6，7，8章）论述景物恢复（重建）的各种典型技术，对应图像理解的较代层
次。
这里主要涉及立体视觉技术（包括双目和多目），以及由单目图像恢复深度信息的技术（包括立体光
度学、从运动求取结构、从阴影恢复形状、从纹理解变化确定表面朝向等）。
第三个单元（包含第9，10，11，12章）论述场景解释的概念和原理，对应图像理解的较高层次。
这里论述知识和表达基础及常用方法、广义匹配的多种技术，以及图像模式识别的基础工具、图像理
解理论的内容发展和图像信息系统的概况比较。
第四个单元（包含附录A，B，C）分别介绍了三个典型图像理解技术的应用领域：多传感图像信息整
合、人脸和表情识别、基于内容的图像和视频检索。
书中还提供了大量例题、思考题和练习题，并对近半数习题提供了解答或解题思路。
　　本书可作为信号与信息处理、通信与信息系统、电子与通信工程、模式识别与智能系统、计算机
视觉等学科大学本科生研究生专业基础课教材，也可供信息与通信工程、电子科学与技术、计算机科
学与技术、测控技术与仪器、机器人自动化、生物医学工程、光学、电子医疗设备研制、遥感、测绘
和军事侦察等领域的科技工作者参考。
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作者简介

章毓晋，1989年获比利时列日大学应用科学博士学位。
1989年至1993年为荷兰德尔夫特大学博士后及研究人员。
1997年被聘为清华大学电子工程系教授，1998年被评为博士生导师。
2003年学术休假期间同时被聘为新加坡南洋理工大学访问教授。
 在清华大学，先后开出并讲授多门本科生和研究生课程。
在南洋理工大学，讲授研究生课程“现代图像分析（英语）”。
已编写出版了图像工程系列教材（获2002年全国普通高等学校优秀教材一等奖），还编写出版了《图
像处理和分析基础》、《图像处理和分析多媒体计算机辅助教学课件》以及电子版《图像处理和分析
网络课程》。
已在国内外发表了20多篇教学研究论文。
主要科学研究领域为其积极倡导的图像工程（图像处理、图像分析、图像理解及其技术应用）。
从1996年起已连续十年对中国图像工程的研究及主要文献进行了系统的年度分类综述。
已在国内外发表了200多篇图像工程研究论文，编写出版了专著《图象分割》和《基于内容的视觉信息
检索》。
主编出版了“Advances in lmage and Video Segrrlerltation”和“Semantic-Based Visual Information Retrieval
”。
 现为中国图象图形学学会副理事长、学术委员会主任；《中国图象图形学报》副主编，《电子与信息
学报》、《计算机辅助设计与图形学学报》编委；lEEE高级会员，“Pattern Recognition Letters”编委
（associate editor）；曾任第一届和第二届国际图象图形学学术会议（1CIG'2000，ICIG'2002）、第十二
届全国图象图形学学术会议（NCIG'2005）程序委员会主席。
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