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内容概要

本书以科学计算和工程仿真为背景，利用Matlab\Simulink工具结合实际工程问题进行讲解，全书图文
并茂，突出应用，并配有丰富的计算程序和仿真框图。
　　全书共18章，分为两部分：第一部分为Matlab计算篇（含第1～9章），这部分主要利用Matlab实现
各种高效的计算方法，如微积分求解、线性方程组求解、非线性方程组求解、数据建模、微分方程求
解、边值问题求解和优化问题求解等计算领域经常遇到的问题。
第二部分为Simulink仿真篇（含第10～18章），利用Simulink进行系统建模和工程仿真，如Simulink的数
值计算、离散和连续混合系统建模、Stateflow、控制系统设计、神经网络、机构仿真和实时工具箱等
。
本书配有丰富的工程实例，掌握本书之后可以非常容易地利用Matlab/Simulink进行常规的科学计算和
仿真。
　　本书内容丰富，涉及多个专业领域，是一本难得的系统的工程书籍，能够帮助读者更好地解决问
题，可以作为在校大学生、研究生、教师、工程师和科研人员的参考手册，亦可作为广大工程技术人
员的参考用书。
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章节摘录

　　第1章　Matlab语言程序基础　　本章旨在介绍关于Matlab的基本知识，使读者可以更好地理解后
续章节中的内容。
其实，对于Matlab的基本知识的介绍可以在市面上流行的各类Matlab书籍中看到，那么本书中对于此
部分的介绍又有哪些自己的特点呢？
首先，省去了Matlab中一些与高效率计算编程无关的赘述，使读者在能力理解和运用本书中心部分对
于高效算法的介绍前提下，用最少的时间获得必需的预备知识；其次是对于一些后续章节中经常用到
的基本概念和方法作了更为详细的介绍，这样读者在阅读完本章节以后可以更轻松地理解本章中对于
算法介绍的内容。
　　本章主要内容包括：　　Matlab的数据类型　　基本数学运算　　基本符号运算　　基本的流程
结构　　函数编写与调试　　图形的绘制
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编辑推荐

　　《Matlab7.0/Simulink6.0应用实例仿真与高效算法开发》配有丰富的工程实例，掌握
《Matlab7.0/Simulink6.0应用实例仿真与高效算法开发》之后可以非常容易地利用Matlab/Simulink进行
常规的科学计算和仿真。
　　《Matlab7.0/Simulink6.0应用实例仿真与高效算法开发》内容丰富，涉及多个专业领域，是一本难
得的系统的工程书籍，能够帮助读者更好地解决问题，可以作为在校大学生、研究生、教师、工程师
和科研人员的参考手册，亦可作为广大工程技术人员的参考用书。
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