
第一图书网, tushu007.com
<<可编程控制器原理与应用>>

图书基本信息

书名：<<可编程控制器原理与应用>>

13位ISBN编号：9787302183457

10位ISBN编号：7302183457

出版时间：2008-10

出版时间：清华大学出版社

作者：罗雪莲

页数：304

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<可编程控制器原理与应用>>

内容概要

本书从实际工程应用和教学需求出发，以高性能小型机FX2N系列PLC为背景，全面、系统地介绍了可
编程控制器的结构、工作原理、设计方法和实际应用。
全书分为4个模块共7章，内容包括：可编程控制器概述、可编程控制器硬件系统、可编程控制器软件
系统、开关量逻辑动作系统的PLC控制、复杂控制系统的PLC控制、可编程控制器应用系统设计
、FX2N系列PLC的外设扩展技术。
每章开始有本章提要，包括讲授内容、学习重点，章后有实训、思考题及习题。
书后附录提供了FX2N可编程控制器有关资料、指令表及部分习题答案。
    本书可作为应用型本科、高职高专和成人大学自动化、电气技术及相关专业的教材，也可供有关工
程技术人员参考。
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章节摘录

　　第一篇　基础知识模块　　第1章　可编程控制器概述　　可编程控制器（Programmable
Controller）是计算机家族中的一员，是为工业控制应用而设计制造的。
早期的可编程控制器称作可编程逻辑控制器（Programmable Logic Controller），简称PLC，它主要用来
代替继电器实现逻辑控制，但现在可编程控制器已进入包括过程控制、位置控制等场合的所有控制领
域，因此，今天这种装置称作可编程控制器，简称PC。
但为了避免与个人计算机（Personal Computer）的简称PC混淆，所以仍将可编程控制器简称为PLC（
以下均用简称PLC）。
　　本章概述PLC的基本概念及特点。
首先讲述PLC的产生原因、定义；其次重点介绍PLC的一般特点及应用场合；然后讨论PLC的国内外发
展情况及技术发展动向。
　　1.1 可编程控制器的产生及定义　　1.1.1 可编程控制器的产生　　20世纪60年代，计算机技术已开
始应用于工业控制了。
但由于计算机技术本身的复杂性、编程难度高、难以适应恶劣的工业环境以及价格昂贵等原因，未能
在工业控制中广泛应用。
当时的工业控制，主要还是以继电-接触器组成控制系统。
　　1968年，美国最大的汽车制造商——通用汽车制造（General Motors）公司，为适应汽车型号的不
断翻新，试图寻找一种新型的工业控制器，以尽可能减少重新设计和更换继电器控制系统的硬件及接
线，减少时间，降低成本，因而设想将计算机的完备功能、灵活及通用等优点和继电器控制系统的简
单易懂、操作方便、价格便宜等优点结合起来，制成一种适合于工业环境的通用控制装置，并把计算
机的编程方法和程序输入方式加以简化，用“面向控制过程、面向对象”的“自然语言”进行编程，
使不熟悉计算机的人也能方便地使用。
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