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内容概要

本书介绍制造装备电气控制技术，全书共分5章。
内容包括：继电接触器开关控制系统与恒值自动控制系统的构造与设计方法；直流电动机四象限闭环
控制系统与数字稳速系统的组成原理和调节器的工程设计方法；交流电动机变频调速在速度、位置，
张力与同步控制系统中的应用技术；PLC在模拟量控制、PID控制、步进电动机位置控制与数控插补控
制中的应用技术与程序设计方法；数控机床位置伺服控制系统的组成与进给伺服系统的性能分析方法
。
每章附有习题与思考题，方便学生复习与掌握该章内容。
 　　本书适用于机械工程及自动化专业和机械设计制造及其自动化（现代装备与控制工程）专业的本
，专科学生作为教材，也可以作为电气自动化专业和相关专业的专业课教材。
书中所举的应用实例具有较好的应用价值，可供工程技术人员学习参考。
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章节摘录
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编辑推荐
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