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内容概要

　　微机原理与接口技术是电子与计算机及其相关专业学生必须掌握的专业基础课程，该门课程是一
切可编程逻辑器件应用的基础，在集成电路技术和计算机技术高速发展的今天，各种微机和可编程逻
辑器件在不同的领域得到广泛的使用，成为技术设计人员最常用的“武器”，因此，如何高质量地完
成这门课程的学习就显得尤为重要。
本书是作者在总结多年教学实践经验的基础上编写的，通过对Intel
8086／8088微处理器的深入分析，用通俗易懂的语言较为系统地介绍了微机原理与接口技术的各种概
念和软硬件结合的分析、解决问题的主要方法。
针对初学者在学习过程中遇到的困难和容易出现的问题，结合大量的例题进行了详细论述，内容全面
，例题丰富，概念清晰，针对性强。

　　全书共分两个部分。
第一部分为微机原理，共有4章，主要讲述Intel
8086／8088微处理器的结构及汇编语言程序基础；第二部分为接口技术，共有8章，主要讲述存储器系
统、中断系统、接口电路及常用的可编程芯片的设计与应用。

　　本书面向电子与计算机及其相关专业的本、专科学生，是计算机应用类的基础教材。
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章节摘录

版权页：插图：1.8259A初始化中的几个概念（1）一般全嵌套方式在这种工作方式下，中断源的优先
级是固定的，IT0的优先级最高，IR1次之⋯⋯，以此类推，IR7优先级最低。
如果多个中断源同时申请中断，先执行优先级高的中断请求，再执行优先级低的中断请求。
优先级高的中断可以打断优先级低的中断服务程序的执行，优先级低的中断不能打断高优先级中断程
序的执行。
（2）特殊全嵌套方式特殊全嵌套工作方式用于8259A有级联的情况。
在这种工作方式下，中断源的优先级也是固定的，IR0的优先级最高，IR1次之⋯⋯，以此类推，IR7优
先级最低，但是和一般全嵌套工作方式下优先级的判别是不同的。
在一般全嵌套工作方式下，对于主片来说，从片的级别相同，即从片中高优先级中断源不能打断本芯
片中低优先级中断服务程序的执行。
在特殊全嵌套工作方式下，对主片来说，从片的优先级是有区别的，即从片中高优先级中断源可以打
断本芯片中低优先级中断服务程序的执行。
因此在有级联的情况下，通常是主片设置为特殊全嵌套，从片设置为一般全嵌套。
例如，如图7.6所示电路，从片的中断请求输出端INT接至主片的IR3。
当主片设置为一般全嵌套时，对于主片来说从片的IR0～IR7的优先级别是相同的。
在固定优先级的情况下，如果从片的IR5中断服务程序正在执行时，此时从片高级别的中断请求到来，
例如IR2到来，并不能打断IR5中断服务程序的执行，因为此时对于主片来说，从片IR2和IR5的中断请
求端均为INT，即接至主片的IR3，因此它们的优先级是相同的。
但是如果主片设置为特殊全嵌套，则对于主片来说，从片的中断请求的优先级别是不同的。
如果出现以上情况，在固定优先级的情况下，当从片的IR。
中断服务程序正在执行时，如果从片高级别的中断请求到来，如IR2到来，就会打断IR5中断的执行。
也就是说，在特殊全嵌套方式下，8259A可以响应同级中断源提出的中断请求。
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编辑推荐

《微机原理与接口技术》：教学目标明确，注重理论与实践的结合教学方法灵活，培养学生自主学习
的能力教学内容先进，强调计算机在各专业中的应用教学模式完善，提供配套的教学资源解决方案
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