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数513 22.4.4重新编译设计工程514 22.5运行外设测试工程515 22.5.1配置硬件平台515 22.5.2配置运行环
境515 22.6相关文件目录功能516 22.6.1App、BSP和Documentation文件夹517 22.6.2μC／CPU文件夹517
22.6.3μC／CSP文件夹517 22.6.4μC／LIB文件夹518 22.6.5μC／OS—III文件夹518 22.6.6用于μC／OS
—III文件夹的XilinxBSP519 22.7基于μC／OS—III操作系统的关键工程文件分析520 22.7.1Main（）520
22.7.2AppTaskStart（）521 22.7.3AppTaskCreate（）523 22.7.4AppMutexCreate（）524 22.7.5AppTask1（
）524 22.7.6AppPrint（）525 22.7.7app_cfg.h526 第23章HLS在Zynq嵌入式系统设计中的应用527 23.1设计
原理527 23.2基于HLS生成FIR滤波器527 23.2.1设计FIR滤波器528 23.2.2运行仿真和验证功能532 23.2.3设
计综合534 23.2.4设计优化536 23.2.5运行CoSimulation537 23.2.6实现ISim软件下的仿真538 23.2.7使用指令
创建Pcore540 23.2.8生成Pcore核542 23.3创建处理器系统543 23.3.1建立新的设计工程543 23.3.2修改处理
器系统外设参数设置544 23.3.3复制pcore到当前工程544 23.3.4例化并连接生成的Pcore545 23.3.5添加用户
约束到用户约束文件547 23.4使用SDK设计和实现应用工程548 23.4.1导入设计到SDK548 23.4.2生成应用
工程548 23.4.3导入应用程序549 23.4.4验证硬件设计556 23.4.5运行应用工程556
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章节摘录

版权页：   插图：   如果SCU缺失，它发布一个确认行填充到控制器。
确认和控制器内前面的预测读合并，使得控制器返回数据到L1缓存控制器，比L2缓存命中快。
如果SCU命中，在某个周期后或者当存在资源冲突时，L2自然地终止预测读。
当预测读结束时，L2控制器通知SCU，或者确认或者终止。
 3.4.8预取操作 预取操作使得能够事先从存储器取缓存行，用于提高系统性能。
用户通过设置预取控制寄存器的28或者29比特位，使能预取特性。
当使能时，如果来自SCU的从端口接收到一个可缓存的读交易时，在随后的缓存行执行一个缓存查找
。
预取控制寄存器的[4：0]比特提供了随后缓存行的地址。
如果发生缺失时，从外部存储器取出缓存行，并且分配到L2缓存。
 默认时，预取偏置是5’b00000。
例如，如果S0接收到在地址0x100上的一个可缓存的读，预取0x120地址的缓存行。
预取下一个缓存行可能不产生性能优化。
在一些系统中，超前预取可以达到更好的性能。
通过将预取缓存行的地址设置到缓存行+1+偏置的地址，使得预取偏置能够达到更好的特性。
预取偏置的优化值取决于外部存储器读延迟和L1读发布能力。
预取机制不能跨越4KB的边界。
 在控制主端口内，预取访问能使用大量的地址槽。
这可以防止对非预加载访问的服务，它将影响性能。
为了应对这个影响，控制器放弃预取访问。
通过使用预取控制寄存器的24比特位来控制它。
当使能时，如果在控制器主端口内的预取和非预取之间存在资源冲突，则放弃预取访问。
当所放弃的这些预取访问数据从外部存储器返回时，放弃它，并且不把它分配给L2高速缓存。
 3.4.9编程模型 下面应用于L2缓存控制器内的寄存器： （1）通过存储器映射的寄存器集合控制缓存控
制器。
这些寄存器的存储器区域必须在L1页表内，定义为强顺序或者设备存储器属性。
 （2）必须保护所有寄存器的保留位；否则，可能发生设备未定义的行为。
 （3）除非在相关的文字中进行了描述，所有寄存器支持读和写访问。
写操作用于更新寄存器的内容，读操作返回奇存器的内容。
 （4）在处理所有对寄存器的写操作前，自动执行一个初始的同步操作。
 作为一个例子，由下列寄存器操作构成一个典型的缓存控制器启动编程序列。
 （1）使用一个读修改写，来设置全局配置。
写到辅助、标记RAM延迟、数据RAM延迟、预取和电源控制寄存器，①关联性和路大小；②用
于RAM访向的延迟；③分配策略；④预取和供电能力。
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编辑推荐

《EDA工程技术丛书:Xilinx All Programmable Zynq-7000 SoC设计指南》首次论述Zynq-7000 SoC体系结
构、程序设计及操作系统移植的方法与实践。
详尽介绍Zynq-7000 SoC的体系结构和相关生态系统，便于读者快速动手实践。
始终围绕软件和硬件协同设计的理念叙述，利于读者彻底掌握Zynq-7000 SoC的设计方法和技巧。
《EDA工程技术丛书:Xilinx All Programmable Zynq-7000 SoC设计指南》的编写得到了Xilinx及其合作伙
伴的大力支持，藉其丰富的资源，反映出最新的设计技术水平。
《Xilinx All Programmable Zynq-7000 SoC设计指南》配套提供设计实例的完整设计代码和教学课件资源
。
《EDA工程技术丛书:Xilinx All Programmable Zynq-7000 SoC设计指南》内容（含）可编程SoC设
计AMBA协议规范Zynq-7000应用处理单元可编程逻辑资源系统互连结构系统公共资源特性及功能Zynq
调试和测试系统Zynq平台的启动和配置Zynq平台主要外设模块Zynq平台描述规范高级综合工具HLS14
个设计实例附赠内容源代码：第12章～第23章涉及实例的源代码文件教学课件：分成理论和实践两大
部分
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版权说明

本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。
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