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内容概要

本书是教育部推荐教材，是21世纪高职高专系列规划教材。
它是根据作者多年的教学实践和高职教学特点，把“自动控制原理”和“自动控制系统”两门课程进
行了整合，它本着“淡化理论、够用为度、培养技能、正在实用”的原则，在理论上摒弃了一些一般
内容和烦琐的数学推导，强调实践和实践的属性，并注意了知识的先进性与前瞻性。
全书共分15章，分别对自动控制的一般概念、自动控制系统的数学模型、自动控制系统的时域分析法
、自动控制系统的频率分析法、自动控制系统的校正等进行了详细的阐述。
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章节摘录

版权页：   插图：   闭环控制系统的突出优点是控制精度高，抗干扰能力强，适用范围广。
无论出现什么干扰，只要被控量的实际值偏离给定值，闭环控制就会通过反馈产生的控制作用使偏差
减小。
这样就可使系统的输出响应对外部干扰和内部参数变化产生的影响减小，从而使控制系统的精度提高
。
因之有可能采用不太精密且成本较低的元件来构成比较精确的控制系统。
 闭环控制系统也有其固有的缺点：一是结构复杂，元件较多，成本较高；二是对系统的稳定性要求较
高。
由于系统中存在反馈环节和惯性元件，靠偏差进行控制，因而偏差总会存在，且时正时负，随机性极
大，很容易引起振荡，导致系统不稳定。
可见控制精度与稳定性是闭环系统的基本矛盾。
 3.闭环控制系统的基本组成 一般规定，信号从系统输入端沿箭头方向到达输出端的传输通路称为前向
通道；系统输出量经由测量装置反馈到输入端的传输通路称为主反馈通道；前向通道与主反馈通道一
起构成主回路。
此外还有局部反馈通道以及由它组成的内回路（也称内环）。
只有一个反馈通道的系统称为单回路系统，有两个以上反馈通道的系统称为多回路系统或串级系统。
 通常情况下，控制系统有两种外作用信号：一是有效的输入信号（以下简称输入信号），二是有害的
干扰信号（以下简称干扰信号）。
输入信号决定系统被控量的变化规律或代表期望值，并作用于系统的输入端。
干扰信号是使系统的输出量偏离预定要求的信号，它不但可以作用于系统的任何部位，而且可能不止
一个；由于它会影响输入信号对系统被控量的有效控制，因而在系统的设计过程中，必须引起注意，
必要时，要对其加以抑制或补偿。
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编辑推荐

《21世纪高职高专系列规划教材:自动控制原理与系统》是教育部推荐教材，是21世纪高职高专系列规
划教材，适合机电电气控制专业学生使用。
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