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内容概要

　 与第一版相比，本书主要修改和更新的内容如下：
　(1)增设第一章绪论，除论述电力拖动控制系统的发展和基本类型以外，着重介绍作为现代电力拖动
控制系统的物质基础——电力电子和微机控制的最新发展。

(2)直流调速系统仍是整个电力拖动控制系统的基础。
本书保留了单闭环控制、多环控制、可逆控制的基本体系，加强对控制规律的提炼和阐述，以及对调
节器工程设计方法的介绍。
直流脉宽调速系统在中、小容量调速系统中已成为主流，本书加强对其基本概念和方法的分析。

(3)交流调速系统的发展日益成熟，在应用中的比重也越来越大。
因此，本书加强了对它的论述，并把异步电机调速系统按照对转差功率的处理分成消耗型、回馈型和
不变型三种类型，分别以变压调速、串级调速和变压变频调速为代表，分三章叙述。
其中以变压变频调速系统为重点，在内容上作较大的更新。
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章节摘录

　　电能便于转换、传输、分配和控制，是现代能源的主要形式。
现在电能的生产主要靠发电机，而电能的应用主要分两大类。
一类是由电能转换为热能、化学能等，如电炉、电解、电镀、电焊；另一类是由电能转换为机械能，
再进行各种加工，这就是电力拖动，由电动机来完成。
电力拖动已遍及工、农、商、交通、金融各业，以至办公室和家庭用电，成为生产和生活不可缺少的
运动控制形式。
有些电力拖动只要能运动并传送能量就可以了，没有更高的要求，但随着生产工艺的发展，越来越多
的电力拖动需要调速和控制。
例如，可逆轧机和龙门刨床要求快速起、制动和正反转；连轧机、造纸机、印染机要求多台电机协调
运转；一些精密机床的进给系统、机器人的执行机构要求电力拖动有很宽的调速范围和很高的调速精
度，并且要能快速地跟随指令运动；电梯和某些提升机构要求平稳地起、制动和准确停车；不少风机
和水泵过去不要求电机调速，现在为了节约电能也希望电力拖动能调节速度以改变风量和流量；有些
钢带和铜带轧机除调速外还需要保证成品的厚度不超过允许的公差。
总之，生产工艺对电力拖动提出各种各样的要求，须由其控制系统来满足。
各种电力拖动控制系统的要求虽然不同，但往往都是通过控制转速（更本质地说，是控制电机的转矩
）来实现的，因此调速系统是最基本的电力拖动控制系统，也是本书的主要内容。
　　直流电机具有良好的起、制动性能，宜于在大范围内平滑调速。
长期以来，高性能的电力拖动控制系统都采用直流电机，至今，直流拖动控制系统在理论上和实践上
都已经发展得比较成熟，因此要学习掌握电力拖动控制系统应该以直流调速系统为基础。
然而，自本世纪70年代以来，在电力电子技术和微机控制技术成就的推动下，交流拖动控制系统开始
形成兴旺发达的局面。
由于交流电机，特别是笼型异步电机，本身结构简单，成本低廉，工作可靠，维护方便，惯量小，效
率高，而且不怕恶劣环境，不像直流电机那样受到功率和速度极限的限制，一旦解决了能和直流调速
系统媲美的高性能交流调速技术问题，就必然会形成由交流调速系统逐步取代直流调速系统的趋势，
这种趋势目前已成为事实。
今后，交流调速系统的发展与应用主要表现在以下三个方面：①一般性能的风机、水泵节能调速，②
高性能的交流调速系统和伺服系统；③特大容量、极高转速的交流调速系统。
　　⋯⋯
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