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内容概要

本书共分为二十六章，系统地讲述了摄影测量的解析基础，单像、双像、单航线、区域网（航带法，
独立模型法，光束法）解析摄影测量原理，大规模方程式演算，像片纠正和正射像片微分纠正原理，
立体测图仪结构及其测图原理，以及摄影测量数字化与自动化；还介绍了地面摄影测量、近景摄影测
量和特殊摄影测量原理；最后将像片解析基础知识和有关数学知识与常用公式列入了附录。
本书可供摄影测量专业科技人员和高等院校有关专业师生学习参考。
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作者简介

王之卓（1909～2002年），祖籍河北丰润，我国摄影测量与遥感学科的奠基人，当代中国测绘事业的
开拓者之一，中国科学院资深院土。
1932年毕业于上海交通大学土小系，1934年赴英国留学，1939年获德国柏林工业大学工学博士学位，
是我国第一个获得博十学位的航测专家。
1939年回国后，曾先后担任中山大学教授，中国地理研究所副研究员，陆地测量局技术室主任，上海
交通大学工学院院长，上海交通大学校长，武汉测绘学院副院长、一级教授、博士生导师，武汉测绘
科技大学名誉校长，国务院学位委员会第一届工科评议组成员，国家科委测绘专业组成员，中国测绘
学会副理事长、理事长、名誉理事长、荣誉会员，湖北省测绘学会名誉理事长，湖北省遥感中心主任
委员，第三、五、六届全国人大代表，湖北省第四届政协副主席，第五、六、七届政协常委，湖北省
第六、七、八届人大常委会副主任等职。
主要著作有《摄影测量原理》、《摄影测量原理续篇》、《摄影测量原理（带遥感）》（英文版）、
《航空摄影测量学》（与夏坚白、陈永龄合著）、《大地测量学》（与夏坚白、陈永龄合著）等。
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第一章 解析基础  第一节 空间坐标系统  第二节 摄影的外方位元素  第三节 中心投影的构像方程式  第
四节 旋转矩阵  第五节 微小的转角第二章 单像空间后方交会  第一节 概述  第二节 严密公式  第三节 竖
直摄影情况下的公式  第四节 空间后方交会的精度  第五节 空间后方交会的不定性第三章 双像解析摄
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向的精度分析  第四节 模型坐标的计算  第五节 相对定向元素误差对模型坐标的影响  第六节 解析法模
型绝对定向  第七节 绝对定向的精度  第八节 方位元素的整体求解第四章 单航带解析法空中三角测量  
第一节 概述  第二节 相对定向及模型连接  第三节 带有模型连接条件的相对定向  第四节 单独像片对定
向法中模型角方位的连接  第五节 航带网的绝对定向第五章 航带网坐标的误差特性  第一节 概述  第二
节 误差积累的一般规律  第三节 航带网中空中导线的单元误差  第四节 航带网最弱点模型坐标的精度
估算  第五节 偶然误差累积的系统现象  第六节 航带网非线性改正公式第六章 航带法区域网空中三角
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间坐标的确定第八章 光束法区域网空中三角测量  第一节 运算原理及其法方程式的结构  第二节 两类
未知数交替趋近法  第三节 利用分区多组平差法的解算  第四节 区域网加密运算中最小带宽的计算第九
章 区域网空中三角测量运算的其他方法  第一节 利用共面条件的构网法  第二节 利用等效像片构网法  
第三节 根据光束角锥体原理的构网方法第十章 辅助数据在航带及区域网平差中的应用  第一节 概述  
第二节 测微高差仪记录的利用  第三节 测高仪记录的利用  第四节 其他辅助数据  第五节 相对控制的应
用第十一章 大规模方程组的解算  第一节 法方程式解算的特点  第二节 法方程式的直接解法  第三节 法
方程式的迭代解法  第四节 矩阵的范数及其应用简介  第五节 等效误差方程式  第六节 斜量法第十二章 
区域网平差中的地心直角坐标系统  第一节 概述  第二节 地理坐标与地心直角坐标的换算  第三节 切面
直角坐标第十三章 区域网加密的精度  第一节 理论的精度分析  第二节 实验方法测求精度  第三节 系统
误差的影响第十四章 像差改正及仪器差改正  第一节 像片坐标量测仪的检校  第二节 像片在坐标量测
仪上的定向理论  第三节 底片变形  第四节 光学畸变差  第五节 大气折光差  第六节 地球曲率的影响第
十五章 摄影机的检定  第一节 概述  第二节 室内检定方法  第三节 恒星摄影检定法  第四节 实验场摄影
检定法  第五节 区域网空中三角测量的自检法第十六章 像片纠正原理  第一节 平面间的透视关系  第二
节 透视旋转定律  第三节 纠正仪的光学条件  第四节 纠正仪的结构轴及其纠正元素  第五节 主合点控制
器原理  第六节 像片纠正的解析公式  第七节 安置元素的纠正  第八节 多级纠正的理论  第九节 仿射纠
正  第十节 分带纠正  第十一节 单个投影器的转绘原理第十七章 全能型立体测图仪的结构原理  第一节 
全能型立体测图仪的典型结构  第二节 像片不作倾斜的仪器设计原理  第三节 平面型的立体测图仪  第
四节 变换光束类型仪器的设计原理第十八章 全能型立体测图仪测图原理  第一节 投影点点位的移动规
律  第二节 全能仪中的相对定向  第三节 全能仪中的绝对定向  第四节 投影器转节偏心装置时的仪器定
向理论  第五节 变换光束测图原理  第六节 在全能仪上畸变差的改正第十九章 与数字计算机联用的测
图系统  第一节 概述  第二节 数字计算机“机助”的测图系统  第三节 解析测图仪  第四节 混合式测图
仪  第二节 微分纠正单元中的改正理论  第三节 中心投影类型的微分纠正仪器  第四节 函数投影类型的
微分纠正仪器  第五节 微分纠正中等高线的绘制  第六节 立体正射像片对的测制原理第二十一章 立体
测图仪的自动化  第一节 电子扫描系统  第二节 电子相关系统  第三节 自动化的解析测图仪  第四节 自
动化的全能型立体测图仪  第五节 光学相关  第六节 数字相关  第七节 一维及二维的影像相关  第八节 
全数字化自动测图仪第二十二章 数字地面模型  第一节 概述  第二节 数据点  第三节 摄影测量内插  第
四节 最小二乘配置法  第五节 等高线的自动绘制第二十三章 微分型立体测图仪结构原理  第一节 基本
公式  第二节 立体量测仪LCY-2型  第三节 X-2型立体测图仪  第四节 立体测图仪（德）Stereotop  第五节 
立体测图仪（英）CP-1型第二十四章 地面摄影测量  第一节 概述  第二节 地面摄影测量的理论公式  第
三节 摄影基线长度的确定  第四节 光学机械法测图  第五节 误差理论  第六节 解析法地面摄影测量  第
二十五章 近景摄影测量  第一节 概述  第二节 共线及共面条件方程式的算法  第三节 直接线性变换的算
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法  第四节 像点坐标变形参数的引入  第五节 近景摄影机的检定  第六节 摄影的布设  第七节 利用反光
镜进行多面立体量测第二十六章 特殊摄影的测绘原理  第一节 缝隙连续摄影机的摄影  第二节 全景摄
影  第三节 X光透视的立体量测  第四节 扫描电子显微镜的摄影处理  第五节 双介质摄影测量  第六节 侧
视雷达测图附录一 像片解析的基本知识附录二 矩阵的基本知识附录三 正交矩阵附录四 方差与协方差
附录五 广义误差传播定律附录六 平差运算公式的矩阵表示附录七 矩阵与矢量的对应附录八 摄影测量
基本公式的矢量表达主要参考文献
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