
第一图书网, tushu007.com
<<控制论基础>>

图书基本信息

书名：<<控制论基础>>

13位ISBN编号：9787307085084

10位ISBN编号：7307085089

出版时间：2011-2

出版时间：武汉大学出版社

作者：董旺远，何红英　编著

页数：101

字数：113000

版权说明：本站所提供下载的PDF图书仅提供预览和简介，请支持正版图书。

更多资源请访问：http://www.tushu007.com

Page 1



第一图书网, tushu007.com
<<控制论基础>>

内容概要

　　本书较完整地介绍了现代控制理论的基础知识。
全书分为4章。
第一章是基本概念。
第二章主要是Kalman(卡尔曼)关于线性系统的一般理论，即能控性和能观性等基本概念和理论。
第三章介绍具有重要应用价值的稳定性概念和基本理论。
最后在第四章介绍了一些最优控制的知识。
通过本书的学习能使读者对现代控制理论的最基本方法——状态空间法有初步的了解。
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