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内容概要

田林亚、岳建平、梅红编著的《工程控制测量》共分为10章，章节的编排和内容的编写是根据工程控
制测量的基本流程展开的，从工程控制网的设计、观测到数据处理及结果分析，形成了比较完整的工
程控制测量体系。
《工程控制测量》在较系统地阐述工程控制测量理论和方法的基础上，介绍了当前测绘新技术在工程
控制测量中的运用，同时紧密结合工程实际，详细论述了工程控制测量中出现的有关问题及其解决方
法，并以大型桥梁、水电站、堤防等工程的控制测量实例加以说明。
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