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前言

　　本书主要研究和开发了一种适用于低转速、大转矩、高效率及多速输出的新型液压传动机构。
该型传动机构含液压驱动和锥差减速两部分，相当于单机液压减速机。
　　这种传动机构采用的偏摆锥齿轮传动是一种近似多齿啮合的锥齿轮少齿差空间行星机构，具有结
构简单、体积小、减速比大、效率高、承载能力强和超载性能好等特点。
这种新型传动，日本、英国、法国等于20世纪70年代后期才开始研究，也发表有为数不多的论文。
从发表的论文和资料看，多数只建立在近似研究的基础上，关于液压锥差传动机构原理和实现技术的
研究，国内现有少量的资料都是结构上的，很少有理论上的研究和分析。
本研究涉及机械、液压和刚体力学多学科的内容，如齿轮啮合与加工、鼓形齿联轴器设计与加工、液
压传动、机构学、陀螺力学、机械强度等。
　　本书主要由邹昌平、杜力、刘鹄然撰写，参与写作的还有张云、楼易、刘全红。
全书由浙江科技学院刘鹄然初审，重庆工商大学邹昌平负责终审。
本书的出版得到了国家自然科学基金（项目批准号：50675235）的资助，在此表示感谢。
由于作者水平有限，疏漏和错误之处在所难免，恳请读者批评指正。
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内容概要

　　《锥差行星传动与锥差液压马达》主要研究和开发了一种适用于低转速、大转矩、高效率及多速
输出的新型液压传动机构。
该型传动机构含液压驱动和锥差减速两部分，相当于单机液压减速机。
　　这种传动机构采用的偏摆锥齿轮传动是一种近似多齿啮合的锥齿轮少齿差空间行星机构，具有结
构简单、体积小、减速比大、效率高、承载能力强和超载性能好等特点。
这种新型传动，日本、英国、法国等于20世纪70年代后期才开始研究，也发表有为数不多的论文。
从发表的论文和资料看，多数只建立在近似研究的基础上，关于液压锥差传动机构原理和实现技术的
研究，国内现有少量的资料都是结构上的，很少有理论上的研究和分析。
本研究涉及机械、液压和刚体力学多学科的内容，如齿轮啮合与加工、鼓形齿联轴器设计与加工、液
压传动、机构学、陀螺力学、机械强度等。
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